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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznij wykonania i odbioru robot (STWIOR) s
wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru rob6t w zyzku z przebudowzjazdu
publicznego z drogi powiatowej Nr P1 543 R ul. $aipia na dziakk nr ewid. 4575/2

w m. Przeworsk oraz utwardzenie terenu wraz z pteeiem kabla elektroenergetycznego na
dziatce nr ewid. 4575/2 w m. Przeworsk

Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolaét jstosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.2.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdine dla
robot obgtych specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioob6t islepym kosztorysem
opisanym ponadto poprzez:

a) grupy robot:

450 - Roboty budowlane

451 - Przygotowanie terenu pod budow
452 - Roboty inynieryjne i budowlane

b) klasy robat:

4510 - Przygotowanie terenu pod bugdow

4511 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki olbdek budowlanych, roboty ziemne
4523 - Roboty budowlane w zakresie budowy drégomyrywanie terenu

c) kategorie robot:

45110 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki &bdev budowlanych; roboty ziemne
451110 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

451112 - Roboty w zakresie przygotowania terenutpaibve i roboty ziemne
45111213 - Roboty w zakresie oczyszczania terenu

4511122 - Roboty w zakresie usuwania gruzu

4511123 - Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45112 - Roboty w zakresie usuwania gleby

4511221 - Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

4523312 - Roboty w zakresie budowy drog

4523322 - Roboty w zakresie nawierzchni drog

45233222 - Roboty w zakresie chodnikow

45233252 - Roboty w zakresie nawierzchni ulic

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIOR wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy calGé
techniczno-iytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).



1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrmd jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchwphsioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Inwestor - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaeezprzez
Zamawiajcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.5. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Droga tymczasowa wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuzoid@a zwizanych
z dostpem do placu budowy lub wykorzystywana jako dragagportowa, usuwana na
zakaczenie robot.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta e¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i
skarpami rowow.

1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.12. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inwestora zeszyt z Bonumer;uwhstronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu
przez Irkyniera/lnwestora

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeephe przez
Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwgzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robot, zgodne z dokumengtacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinezstora.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémganio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdara s¢ miedzy warstwg scieralrg a podbudow,
zapewniajca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza- warstwa stagca do wyrdéwnania nierowldoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.
d) Podbudowa- dolna cz$¢ nawierzchni stizgca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudow&/ pomocnicze).
e) Podbudowa zasadnicza ?érna ces¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwdch warstw.



f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcﬂ nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialam&dy, mrozu i przenikaniem gatek
podtaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej gtownym zadaniem jest ochronaieezchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietinvienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) V\(arstvga_ods;czajqca - warstwa stitgca do odprowadzenia wody przedogta) st do

nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioytrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.4.19. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazroony do
umieszczania w nim drogi i zgaanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
maoze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn
chrongcych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecistwa ruchu oraz do ruchu pieszych zgaa
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchagi
do gkbokasci przemarzania.

1.4.22. Podtoze ulepszone nawierzchri %S\E_na warstwa podia, lezaca bezpérednio
pod nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego |
wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Inwestora wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez$tora, w
formie pisemnej, dotygzre sposobu realizacji robot lub innych sprawgzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentaciji
projektowe.

1.4.25. Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gpm#enia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patadw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podhz‘m%/md) istniegcego padczenia.

1.4.26. Przepust- budowla o przekroju poprzecznym zamityim, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.27. Przeszkoda naturalna- elementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolb@gno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat.



1.4.30. Rekultywacja - roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.31. Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #a (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tgoe cz$¢ terenu budowy.

1.4.33. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catas¢
konstrukcyjr lub technologiczg, zdolmy do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polegéa na wykonywaniu robot zwkanych z budow

modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochremudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpiearswo
wszelkich czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, STWIOR i poleceniami Inwestora.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizag¢ji wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziash@a ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.
1.5.2.DoKumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczemdakumenty, zgodne z opisem
zawartym w dokumentach przetargowych.
1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektowy i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR i wszystkie dodatkalokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inwestora stan@veizes¢ umowy, a wymagania okilene w chdby jednym z
nich g obowiqzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogéinyahOgolnych
warunkach umowy").

Wykonawca nie mize wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiasiwiadomé Inwestora, ktory podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary Podane na gmie g wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigtglzgodne z dokumentag;j
projektowg i STWIOR.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWiORday uwazane za warki
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementéw budowli magszykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przgpadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektowg lub STWIOR | wptynie to na niezadowadey jakas¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na
koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowian&/ do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniefacych obiektow (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akréisvania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi Inwestorowidtwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaj@dzagcym ruchem, projekt
organizacjl ruchu i zabezpieczenia robot w okrésiania budowy. W zaleosci od potrzeb i
postpu roboét projekt organizacji ruchu powinien¢hna bieaco aktualizowany przez



Wykonawe;. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgaraezacji ruchu, wymaga

kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyystaiuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewnigf w ten sFoséb bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dziea i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczgje lzda akceptowane przez
Inwestora.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sEoséb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz ﬁmﬂeszczenie, w miejscach idlwach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, ki tre&s¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjnextls utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboey zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktovg.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegio przepisow i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredie unika
uszkodzé lub ucizliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenianopch przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopomgaiojazdowych,

2) $rodki ostraznosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, cilmmsciag powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny spret przeciwpaarowy, na terenie baz produkcé}/jnych, w pomiesz@dnbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pogéizda

Materiaty tatwopalne dxlg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgs¢m osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem
wywotanym !'ako rezultat realizacji rob6t albo przezrsonel Wykonawcy.
1.5.7.Matériaty szkodliwe dla otoczenia

~ Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nigdy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, oflmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty aprobag techniczig wydary
przez uprawniofjednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, apkaczeniu robot
ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zéé wymagag tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod: na wycie tych materiatéw od wéaiwych organow
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj )
1.5.8.0chrona wiasnei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgoych
wiascicielami tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego



w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewfasaiwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i atzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy | powiadénmwestora | wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowatslre oraz &dzie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowej wgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inwestor lgdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wiacicielami nieruchomsxi i dotyczcych korzystania z wiaskoi i drog
wewretrznych. Jednate, ani Inwestor ani Zamawigy nie lzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegdola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waankimowy.
1.5.9.0graniczenie obgien 0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzesaia na | z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych witadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnychkeadym takim przewoziedulzie
powiadamiat Inwestora. Inwestor gepolect, aby pojazdy nie spetnige tych warunkow
zostaly usunite z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie osiowe niedtlg
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inwestora. =
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotyczrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieageva publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlega odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe).
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t | za wszelkie materiaty | wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zéakaenia robét przez
Inwestora.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadpblementy byty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inwestora
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek sposob
zZwigzane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowa Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawigjc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty



postpowania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Inwestora.

1.5.13.Réwnowanas¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&ankretne normy i przepisy,
ktore spetnid map materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylab
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawioweggania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nistamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@Eyowny lub wyszy poziom
wykonania ni powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclaggizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inwestora. Réce pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zami_engikar_ni musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedtaone Inwestorowi do
zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostado
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkna terenie budowyetla uwazane za
wilasndg¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnwestora i pogpowa
zgodnie z jego poleceniami.zé# w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystgpig op&nienia w robotach, Inwestor po uzgodnieniu z Zana@eym i Wykonawg ustali
\livyd’fuzlsnie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy zwickszy cere
ontraktove.

2. Materiaty

2.1.Zr6dta uzyskania materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavyistaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robo6t, Wykonawca pwtzaed Inwestorowi do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotygze lEroponowanegz’aéd’fa wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow jak rowiiedpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materialy z danegérodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddta w sposob goty spetniaj wymagania STWIOR w czasie
realizacji robot.. o o
2.2.Pozyskiwanie materiatdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviad wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatow ze&oddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgeany dostarczylnwestorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do zatwierdzemikionentagj zawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie met@dvydobycia i
selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnagtpaistwowej i
samoradowe].

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodech zezrodet mie{'scowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatdw, dzielawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatow miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceutgwacii
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odEowiednio do wymaggamowy lub wskazalnwestora.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentactowy, chybaze uzyska na to pisergn
zgodt Inwestora.

Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.



2.3.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i zteone w miejscu wskazanym przez Inwestorali Jewestor zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych robotzrie, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przeggaibwany (skorygowany) przez Inwestora.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4.Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub STWIOR przewiglajozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi Inwestora o
swoim zamiarze co najmniej 1 tydaiprzed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym,
jesh bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfadgmaganych przez Inwestora. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody Inwestora.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyeola one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczgsuami, zachowaty swgjakosc i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materiat@dalzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lubaperenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przez Inwestora.

2.6.Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materiatdow magby¢ okresowo kontrolowane przez Inwestora w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prot&teriatdow mog
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzellem jakgci.

W przypadku, gdy Inwestortzie przeprowadzat inspekoytworni, musz byc¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inwestor lgdzie miat zapewniapwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inwestor lgdzie miat wolny dogfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot.

Liczba i wydajné¢ sEr@tu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentaciji projektowej, STWIOR i wskarach Inwestora.

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do Eracy. Powinien [@yzgodny z normami ochrony
srodowiska i ﬁ)rzepisami dotygeymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostamrzez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopusze&zda robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewéigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskareh Inwestora, w terminie
przewidzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgldspetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwEngzh naciskdw nasa innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przyewiacstanu pierwotnegaytkowanych
odcinkdéw drog na koszt Wykonawcy.



Wykonawca bdzie usuwé na bie‘gco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
gsgkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaalicpnych oraz dojazdach do terenu
udowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotnie z warunkami umowy
oraz za jaké zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichezgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami STWIOR, projektem organizacji robptaczowanym
przez Wykonawg oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca Jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie
wysokacl wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okreélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nsnpe przez Inwestora.

Btedy popetnione przez Wykona%w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossamsunéte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okae sk skutkiem bédu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy smigi przez Inwestora.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Polecenia Inwestora powinny bwykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez Inwestora, pod gibg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytoduniesie
Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Program zapewnienia jak@ci
Nie przewiduje si.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolgezbpc personel, laboratorium, sptz
zaé)patrzenie i wszystkie widzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestorenmezgdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i STWIOR.

Minimalne wymagania, co do zakresu badah czstotliwos¢ 53 okreslone w STWIOR,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inwestor ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie robo6t zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy Inwestoroswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane | odpowiaglaj
wymaganiom norm okigjacych procedury bada

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z
Jjednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inwestor lgdzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probekdnla dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Inwestora. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez liyniera/Inwestor &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweypty przez Inwestora.

Na zlecenie Inwestora Wykonawcedzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgzwatpliwosci, co do jakécl, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usunéte lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatich bada



pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigetsk; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiaggy.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygdls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w STWIOR, staow
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegate przez Inwestora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Inwestora o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB#onaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnwestorowi kopie raportow z wynikami badgak
najszybciej, nie pz’énieLjednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jan.

Wyniki bada (kopie) kexda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inwestora

Inwestor jest uprawniony do dokonywania kontrotibferania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwarda)ykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inwestor, dokonujc werytfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodna¢ materiatow i robét
Zz wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow wiasnigelda kontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonanyt\)/c

Inwestor powinien pobieégprobki materiatow i prowadzibadania niezakmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inwestor oprze siytagcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgécno
materiatow i robot z dokumentagprojektowg i STWIOR. Maze rownie zlecic, sam lub
|ooprzez Wykonawg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khatdazalenemu
aboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywypornych lub dodatkowych bafla
pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inwestor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadagertyfikat na znak
bezpieczéstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéenymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eragciwych przepisow i dokumentow
technicznych, deklaragcggodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polskg Normg lub aprobag techniczi, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1i ktdre spetniajwymogi STWIOR.

W przypagku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywmagane przez STWIOR,
kazda partia dostarczona do robéthie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposbb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvinwestorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsiastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondene¢jna budowie.

(3) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaiged
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.



Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. Odbior robot
7.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIOR, roboty podlegajastpujacym etapom

odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

7.2.0dbior robot zanikarych i ulegajcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakasci wykonywanych robot, ktére w aIssz procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt | poprawek bendaania ogélnego pagiu
robot. Odbioru robét dokonuje Inwestor.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiodr kedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaentym fakcie Inwestora.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokugwent
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.

7.3.0dbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @rdliobot
dokonuje Inwestor.

7.4.0dbidr ostateczny robot
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdsci.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezponez Zamawiagego w
obecndci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbiegaf roboty dokona ich oceny jalciowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikéw bafia pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci W&/konania robdt z dokumentagyrojektovg i STWIOR.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sealizac) ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikgjych | ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektovs i
STWIOR z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona patea, oceniagc pomniejszog wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgiizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgseapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolpany przygotowanastpujace
dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata spoerdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szcze?é’rowe specyfikacje techniczne (podstawowakmmentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,



4. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie ze
STWIORWIOR i ew. PZJ,

5. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robdt widcicielom urzdzen,

6. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

7. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetraag tedy
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeeao.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

7.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawgzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 7.4 ,,Odbidrtestay robot".

8. Ustalenia ogdlne
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z inwestorem i odpdmreai instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalczeniem kopii projektu Inwestorowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajagcych z posipu robat,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

c) optaty/dziegzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) Iéonstrukcf tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai

renau,

f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
a) 0czyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
a) usungcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9. Przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane



D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.00. ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

D.01.01.01, ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKT OW
WYSOKOSCIOWYCH

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odboru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dot%@me wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wyznaczeniem osi trasy i je] punktow wysolowych w zwizku

z przebudow zjazdu i utwardzeniem terenu

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu I realizacji robot wymienych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuyznaczenie:
a) krawedzi jezdni,

b) konturéw nasypoéw i wykopow,

c) roboczych punktow wysokoiowych,

d) tukow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe orazztkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obovgzujagcymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.Q@ymagania ogolne".

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiélog".

2. Materiaty

2.1.Warunki  ogolne stosowania materiatow , i
Warunki ogoélne stosowania materiatéw podano w STR/[@M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenidrasy i punktow wysok&iowych
mogs bye:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez Inwestora.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne warunki stosowania sprgu

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wymaganiom okrdonym w STWIOR

DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

3.2. Dobor spratu

Do wyznaczenia trasy i punktow wysékeowych mog by¢ uzywane:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki, faty, tdmy stalowe lub inny spex akceptowany przez Inwestora.

\éV/W sgr@t musi gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru zgodnie z niniejgz
TWIOR.



4. Transport

4.1.Ogolne warunki transportu . i
Ogolne warunki transportu podano w STWIOR DM.000,,Wymagania ogolne".

4.2.Wybor srodkow transportu ' _ _ _
Srodkiem transportowym dla sgitzl i materiatow jest samochod dostawczy lub inny
gwarantujcy przewaenie sprztu i materialtdw w sposob unierraviajacy ich uszkodzenie.

5.Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot

Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w STWIOR IDM00.00. ,Wymagania ogdlne".
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami Giéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.).

Prace pomiarowe powinny byvykonywane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedziathpa nasjpstwa ewentualnych niezgodico
wykonanych prac z Dokumentadprojektows, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Wszelkie roboty, ktore bazup na pomiarach Wykonawcy nie mog by¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow i tyczenia przezrnwestora.

5.1.1.Wyznaczenie krawedzi

Tyczenie krawdzi naley wykona zgodnie z DokumentacProjektovs. Krawedzie powinny
by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych ispednich w odlegtéciach nie wgkszych, ni co 25 m.
Wyznaczone punkty na osi nie powinnylprzesungte wiecej niz o0 3 cm w stosunku do
projektowanych.

5.1.2.Robocze punkty wysokéciowe

W przypadku wysipienia takiej potrzeby Wykonawca wyznaczy robocaekpy wysokdciowe.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot w postaci stupkéw betonowyelsposéb
wykluczapcy osiadanie. Powinny Bywyposaone w tablice zawiergge okrdlenie nazwy
reperu i jego rgdnej wysokdciowej. Rzdne ich wyznaczyz doktadnécia do 0,5 cm.

6. Kontrola jako §ci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiaiog".
Kontrole jakaici prac pomiarowych Z\afizanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych Gtéwnego Uktlu Geodezji | Kartografii (G.U.G. i K.) z doktadswami tyczenia
podanymi w punkcie 5 oraz w specyfikacjach ogisyth dany asortyment robot.

6.2. Sprawdzenie robo6t pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinng lpyzeprowadzone wg napujacych zasad:
a) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo
modernizowanego odcinka.

7. Obmiar robot ) _ i

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIOR DM.00.00,83/magania ogolne".
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyaggakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inwastor

8. Odbior robot _ o _
Odbidr robot powinien biyprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékneymi w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

Odbioru dokonuje Inwestor po sprawdzeniu prawidisivavykonania robot i na podstawie
szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
przedktada Inwestorowi Wykonawca.



9. Przepisy zwhzane

9.1.Normy

PN-N-99310:1973 Geodezja. Pomiary realizacyjne Wyazokreslenia.
PN-N-02251:1987 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Tearlogm.



D.01.02.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbaru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej spec?/fikacji techniczneywmagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwgzanych z rozbiorkelementow drég w zwzku z przebudowzjazdu, utwardzenia
terenu, przebudowy zatoki parkingowe;j.

1.2.Zakres stosowania STWIOR _ _ _
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot rozbidrkowych i
obejmup nastpujace asortymenty robot:
« Rozebranie kragznikdw betonowych 15x30 na podsypce cementowo Kpiasj
Rozebranie taw pod kraymiki z betonu
Rozebranie obrzsy betonowych 6x20 i 8x20
Rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego
Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej
Rozebranie podbudowy z betonu

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiélog".

2. Materiaty
Nie wysepuja.
3. Sprzet
3.1.0g6lne warunki stosowania spregtu.
Ogodlne warunki stosowania spta podano w STWIOR DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne".
3.2.Dobor sprzetu
Przewiduje si uzycie:
sprzarek z mtotami pneumatycznymi,
miotéw elektrycznych,

drobnego spktu recznego.
Cze$¢ robot mana prowadz recznie (np. usugcie kraneznikow).

4. Transport

4.1.Warunki ogolne transportu.

Ogolne warunki transportu podano w STWIOR DM.000,Wymagania ogolne".

4.2. Dobérsrodkéw transportu

Materiaty pochodgce z rozbidrki powinny bysukcesywnie usuwane poza Teren Budowy.

5.Wykonanie robot

5.1. 0Ogollne warunki wykonania robét. . i
Ogolne warunki wykonania robot podano w STWIOR DMAD.00. ,Wymagania ogolne”.



5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1.Rozbidrka konstrukcji jezdni i zjazdow

Podbudow z , gruntu stabilizowanego cementem, betonuzgatezbic badz rozkruszy na
kawatki lub wytama przy wyciu sprztu wymienionego w punkcie 3.

Rozbiorka nieprzydatnych materiatow powinna lpyowadzona w iléci i wyznaczonym
rozmiarze zgodnie z Dokumentaéjrojektovy i wskazaniami Inwestora. Wszystkie
nieprzydatne materiaty powinny &ysungte poza Teren Budowy.

Kiedy w trakcie wykonywania robot pojagvsic oznaki wysgpowania nieprzewidzianych
nieprzydatnych materiatdw, to o takich faktach pmesm by niezwtocznie powiadomiony
Inwestor. Inwestor powinien pagj decyzg, co do rozmiaru i koniecznego ustsia
nieprzydatnego materiatu. Roboty rozbiorkowe maleykonywa w taki sposob, aby nie
uszkodz¢ istniegcej podbudowy pasow ruchu i pozostawianej konsir ierzchni na
odcinkach poza granicami Robot. Krgz powinna by w miare mozliwosci pionowa i 0Siowo
prosta. Nie mge natomiast bypostrzpiona.

Materiaty takie jak: kruszywo, o ile zostanie stwizona jego przydatdé stanows wkasnaé
Zamawiagcego i ewentualny nadmiar najepo wykorzystaniu w Robotach - przewena
wskazane przez Zamawiapgo miejsce.

Materiaty nieprzydatne z rozbiérki stanawitasnéé Wykonawcy i powinny b§ sukcesywnie,
W miare postpu robét usuwane z Terenu Budowy.

3.2:2. Féqzebranie kraweznikow (z tawami), chodnikéw z kostki brukowej, nawerzchni
ojazdow.

Krawezniki (wraz z tawami), chodniki z kostki brukowejalezy rozbierd z duzg starannécia,

tak aby nie uszkodziobrzery, kostki brukowej i krawznikow.

Roboty polegaj na demontau lub wytamaniu poszczegolnych elementow. Robotymao
wykonywa recznie. Rozbidrka nieprzydatnych materiatow powibgéprowadzona w il€ci i
wyznaczonym rozmiarze zgodnie z dokumentacpjektows i wskazaniami Inwestora.
Wszystkie pozostate nieprzydatne materiaty powinyyusungte poza Teren Budowy. Kiedy w
trakcie wykonywania robot pojawsic 0znaki wysgpowania nieprzewidzianych nieprzydatnych
materiatdw, to o takich faktach powiniendayiezwtocznie powiadomiony Inwestor.

Inwes_to*r powinien podf decyzg, co do rozmiaru i koniecznego usgria nieprzydatnego
materiatu.

6. Kontrola jako sci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakgcj robot. o
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganialog".

6.2. Kontrola prawidtowo $ci wykonania robot.

Sprawdzenie jakai rob6t polega na sprawdzeniu ich zgodna:

- Dokumentagj Projektow i wskazaniami Inwestora w zakresie komplgtmevykonanych
robot,

Kontrola pozostatych robét polega na komplétmach wykonania oraz sprawdzeniu
posegregowania i oczyszczenia elementow stagoyel wlasné¢ Zamawiagcego.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIOR DM.00.00,d3/magania ogolne".

Jednostlk obmiarowg robot zwizanych z rozbiorkjest dla nawierzchni, podbudowy i chodnika
-1m (metr kwadratowy). Dla kraginikow - 1m (metr).

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyaggakichkolwiek dodatkowo
wykonanych roboét nie wykazaanh w Dokumentacji Ektpwej lub nie zaakceptowanych przez
Inwestora i powinien dotyczycatkowitej grubéci rozbieranej konstrukcji (jednorazowo).

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru podano w STWIOR DM.00.00,90/magania ogolne". _

W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustdresrobot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.



D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE KAT. |-V

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odboru rob6t STWIOR
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepsmagania dotycgce wykonania i
odbioru robot, zwgzanych z wykonaniem wykopow pod kable energetyezne
zwigzku z przebudowzjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zewzanych z
wykonaniem wykopow pod kable elektryczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

G’f?(%%koéc’ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w 0si
wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiantow pozyskanych w czasie
wykogania wykopow, a niewykorzystanych do budowsgymew oraz innych prac zgaanych z
trag drogows.

Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obovazujagcymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.Q@ymagania ogolne".

1.5.0g0lne wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiélog".

2. Materiaty

2.1.Wymagania 0golne , , i
Wymagania ogolne podano w STWiIOR DM.00.00.00."Wyarag ogoéine".

2.2.Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow i ktogepszydatne, tzn. o wymaganiach
zgodnych z norsPN- S-02205:1998, powinny byrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty pairyel do budowy nasypow mphyc
wywiezione poza teren budowy tylko wtedy, gdy staraanadmiar oljtosci robot ziemnych i
za zgod Inwestora.

Jezell grunty przydatne, uzyskane przy wykonywaniu ogfiw, nie lgdagc nadmiarem olpjosci
robét ziemnych, zostaty wywiezione przez Wykon@\ﬂoza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie pracgi¢h umows, Wykonawca Lest zobowzany
do dostarczenia réwnowaej obgtosci gruntéw przydatnych zerodet witasnych,
zaakceptowanych przez Inwestora. Grunty i matenaprzydatne do budowy nasypow oraz
nadmiar gruntow powinny ldywywiezione przez Wykonawma odktad. Nadmiar tych gruntéw
stanowi wiasn& Wykonawcy.

3. Sprzet
3.1. %/Zr%agania ogolne . .
gg(glz%egowmlen odpowiadawymaganiom okrdonym w STWIOR DM.00.00.00."Wymagania

3.2.Dobor sprzetu: _
Przewiduje sj uzycie szpadki.



4. Transport

4.1.Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogoine".

Wybor srodkow transportu oraz metod transportu powiniefidgstosowany do kategorii
gruntu, jego olgitosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajnas¢ srodkéw transportu powinna byonadto dostosowana do wydajoicsprztu
uzywanego do wykonywania wykopow.

4.2.Dobor srodkdw transportu

Przewiduje si uzycie:
ciggnikdéw z przyczepami samow%iadowczymi
samochoddéw samowytadowczych.

5.Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w STWIOR @M0.00. ,Wymagania ogdlne".
Sposob wykonywania skarp wykopu powinien gwarantomia stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkadagnikajacych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty azriym stopniu
przydatndéci do budowy nasypéw byty odspajane oddzielniepassb uniemdiwiajacy ich
Wﬁmieszanie. Odspojone grunty przydatne do wykanaasypow powinny liybezpadrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad.

5.2. Doktadnosé¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego od osi proLektO\jvarie powinno by wigksze nk +10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanyctednych robot ziemnych nie me przekracza+0cm i
-2 cm zgodnie z Rozpagdzeniem Ministra i Gospodarki Morskiej z dnia 2 oa@afl999 r. w
sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpeaé drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 43, poz. 430). Szero¥korpusu nie mze sk rézni¢ od szerokéci Frojektowanej o]
wigcej niz +10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

5.3. Odwodnienie wykopow

Wykonawca ma obowzek takiego wykonywania robot, aby zabezpiéagunty przed
przewilgoceniem i nawil?(oceniem, t). aby powierzicim gruntu nadawéaw catym okresie
prowadzenia robo6t spadki zapewnag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu i spowoduije to ich trvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dédatych optat ze strony Zamawaaggo
za te czynngi, jak réwniez za dowieziony grunt.

5.4.Zakres robot

5.4.1. Roboty pomiargwe ] _ _ i
Nalez% przeprowadi zgodnie ze specyfikacST D.01.01.01. ,Odtwarzanie trasy i punktow
wysokaciowych”.

5.4.2.Wykonywanie wykopow

Wykonywanie wykopow powinno pagiowa w kierunku podnoszeniacsiniwelety, aby
umazliwi ¢ odptyw wody z wykopu. Jeli w trakcie robét okze sk, ze wystpuja urzadzenia
podziemne, to naky je zabez iecz%rurami ostonowymi.

W czasie rob6t ziemnych nalﬁezac owad odpowiedni spadek poditny i nada przekrojom
spadki umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Nakeuwzgkdnic ewentualny wptyw
kolejndsci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykeemia innych robot na
spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot
ziemnych. Wody opadowe i gruntowe odprowédgxza teren pasa robo6t ziemnych.



5.4.3.Posipowanie dla zabezpieczenia podia naturalnego

Wykonawca powinien doky¢ wszelkich stang aby nie zostat naruszony rodzimy grunt
sypki w naturalnym podiau.

W tym celu grubé¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@ powinna wynosi0,2 m.
Odchylenie grubgci warstwy nie powinno przekroczy3 cm. Zdgcie tej warstwy
powinno nasipi¢ bezpdrednio przed ulkeniem warstwy konstrukcyjnej.

Je&ili pomimo zastosowanych zabezpietx®¥ykonawca dopici do naruszenia struktury
podtaza naturalnego, to przygotowanie padtamaley wykona zgodnie ze specyfikag)
D.04.01.01. ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem podi@. W tym wypadku
Wykonawca nie mee zagdac dodatkowego wynagrodzenia.

5.4.4.Roboty poprzeczne i podtane

W przekrojach, w ktorych wygbuje niedobdr gruntu natg dokona przerzutu lub
przemieszczenia gruntow w gbie budowy i wbudowaje w nasyp. Grunty te musz
spetnig& wymagania okrdone w PN-S-02205 dla gruntow przydatnych. Odspejgrunty
przydatne do Wﬁkonania nasypow powinny imgzpdrednio wbudowane w nasyp.
Odchylenie osi korpusu ziemnego nasypu od osi lmnﬁﬁnej, nie powinno kiywieksze nk
+10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyctednych robot ziemnych nie me przekracza
+0cmi-2cm.

Szerokdc¢ korpusu nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatamaw planie.

Wskaznik zag:szczenia gruntu; W nasypie powinien iynie mniejszy ni:

-go6rna warstwa o grub. 20 cm - 1,03 dla jezdni,

- na gkbokasci od 20 do 120 cm od powierzchni rob6t ziemnych -

1,00. Ukladanie nasypu i zgggczanie prowad&izgodnie z

ustaleniami ST D.02.03.01.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli rob6t podano w STWIOR DMOQQOO.

6.1. Kontrola rob6t

6.1.1.Sprawdzenie odwodnienia

Polega ono na ocenie zgodoorobét z niniejsz STWIOR i
Dokumentagj Projektowy. Szczegdla uwag: nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie woéd opadowych,

- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysgkow wodnych.

6.1.2. Kontrola wykonania wykopéw

W czasie wykonywania robo6t nalesprawdzé ich zgodné¢ z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej STWIOR oraz w Dokumentacji Fekjowej. W czasie
kontroli szczegélg uwag; nalezy zwrdcic na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogakgzaaich wiaciwosci,

-zapewnienie stateczém skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igio zakaczeniu,

- doktadna¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykczenie),
-zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie.

-zagzszczenie gruntu po wykonaniu robot poprzecznych.

Kontrole nalezy prowadzé z czstotliwoscig, gwarantujca nalezyte wykonanie robot.

7. Obmiar robot

Wykopy naley obliczat wedtug obgtosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu o megod
przekrojéw poprzecznych, zgodnie z wymiarami podainya rysunkach Dokumentaciji
Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przezbtara.

8. Odbiory robét

Odbidr robot powinien byprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Wykopy uznaje i za wykonane zgodnie z Dokumentgeyojektovs, wymogami niniejszej
STWIOR, jeeli wszystkie wyniki bad® przeprowadzone wg ustalekt. 6 kda pozytywne.



W przypadku, gdy chiojeden element badavykonano niezgodnie z wymaganiami,
Wykonawca zobowzany jest doprowad&iroboty do zgodngi z wymaganiami i
przedstawd je do ponownego odbioru.

Przepisy zwhzane

Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oi{emia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probelktgmw.

PN-S- 02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.



D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.00. DOLNE WARSTWY PODBUDOWY .
D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odboru robot (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpj\ymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowanienagzgzczaniem w zvgzku z
przebudow zjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolaét stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych wtdk1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zezanych

z wykonaniem , profilowaniem i zagzczeniem koryta pod:
« warstwy konstrukcyjne nawierzchni zjazdu, utwardaearenu (chodnika i dojazdéw),
« rowki pod kravezniki i obrzeza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina
wg WZOru:

gdzie:

Pd —gestasé objetosciowa zagszczonego gruntu [Mg/th _ _ _
Py maksymalna ¢ptasé obg;,toémowa szkieletu gruntowego przy wilgom optymalnej,
o_ﬂres’lonarl]v[anc;r ]a nej probie Proctora, &ua do oceny zagzczénia gruntu wrobotach
ziemnyc g/m.

Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obowgzujagcymi
normami i specyfikagi STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

1.5. OgoIne wymagania dotycyce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganialog".

2.Materiaty
Nie dotyczy.
3. Sprzet

3.1.0g6lIne warunki stosowania sprgu

Ogolne warunki stosowania spta podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

3.2.Dobér spratu

Do wykonania profilowania i zggzczania koryta natg stosowa:

- sprzt mechaniczny dostosowany do szerkgk@rofilowanego koryta,
drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgirnie
moze mie zastosowania,
walce statyczne dostosowane do wiéth@ag:szczanej powierzchni, oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemogth dla innego speiu, lub
inny sprzt zaakceptowany przez Inwestora.



4. Transport
4.1.0g0Ine warunki transportu

Ogolne warunki transportu podano w STWIOR DM.0M®00,,Wymagania ogolne".

4.2. Wybér srodkow transportu

Wybor srodkow transportu oraz metod transportu powiniefidystosowany do kategorii
gruntu, jego olgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do gidkei transportu.
Wydajnas¢ srodkéw transportu powinna byonadto dostosowana do wydajoicsprz:tu
uzywanego do wykonywania koryta.

5.Wykonanie robot
5.1. Ogblne warunki wykonywania robot

Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w STWIOR IDM00.00. ,Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1.Profilowanie podtoza

Przed przysfpieniem do tej czynrisi podtaze powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usumc bfoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoaeni
Nastpnie naley profilowat podiaze do spadkow poprzeczngch I paghych przewidzianych
w dokumentacji projektowej spgtem wskazanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez
Inwestora. W miejscach, gdzie jego zastosowantmjemo:hwe profilowanie naley

wykona recznie.

Ewentualne zanenie poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca
naprawi przez spulchnienie podéna gébokas¢ zaakceptowanprzez Inwestora,
uzupetnienie gruntem spetniaym wymagania dla gérnej strefy korpusu wdionieztednej i
zagsci zgodnie z wymogami niniejszej STWIOR.

5.2.2.Zageszczanie podiaa

Zaggszczanie podima naley rozpocaé bezpdrednio po profilowaniu. Czynidé ta nalery
wykona ubijakami mechanicznymi lub innym sptem zaakceptowanym przez Inwestora,
zachowugc optymaln wilgotnas¢ zag:szczanego gruntu.

Zageszczanie nalgy prowadzé, az do osijgnigcia wskanika zagszczenia podta >1,00 dla
chodnika i zjazdow (kontrola i sprawdzenie wg BN8BB1-12 ,Drogi samochodowe.
Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu”).

Uktadnie kolejnych warstw konstrukcji powinno rgsé bezpdrednio po zakfczeniu prac
zwigzanych z profilowaniem i zggzczaniem koryta.

Obowigzkiem Wykonawcy jest zabezpieczenie koryta przethmarnym zawilgoceniem.
Jezeli Wykonawca dopici do naruszenia ukezonego koryta lub przenikgtia nadmiernej
ilosci wilgoci do podtga gruntowego, to przywroci koryto do stanu spejoiego warunki
niniejszej specytikacji bez dodatkowych kosztow démawiagcego.

6. Kontrola jako $ci robot.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiaiog".

6.2. Badania i pomiary
Sprawdzenlu po profilowaniu i zeggczaniu koryta podleggj
uksztattowanie pionowe koryta z toleranejd cm i -2 cm;
gtebokas¢ koryta z tolerangj+0 cm i -2 cm (nakey Wykona: 1 pomiar co 10 m),
spadek poprzeczny z toleran§,5 % ,
zagszczenie dna koryta jak w pkt.5,
wilgotnos¢ gruntu w czasle zggzczania z tolerangcj 2 % w stosunku do wilgotsdoi
optymalne;j,
rownas¢ podiuzna mierzona tat4-metrows co 20 m na kadym pasie ruchu z tolerancj
2.cm,
rownas¢ poprzeczna z tolerangcjw.
szerokdc¢ koryta +10 i -5 cm,



uksztattowanie osi w planie.
Poziom jakdéci wykonanego profilowania i zagzczenia koryta natg uzn& za zgodny z
wymaganiami normy PN-S-02205:1997 oraz wymienionynpkt. 10, jeeli wszystkie
wyniki bada spetniag wymagania podane vig;.

W przypadku stwierdzenia uchyhig wykonaniu, Inwestor zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest 1fh(metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego koryta

zgodnie z DokumentacpProjektova.

Obmiar nie mae obejmowa zadnych powierzchni niezaakceptowanych rianpe przez
Inwestora.

8. Odbior

Odbidr wyprofilowanego i zagzczonego koryta dokonywany jest na zasadach adbior
robét opisanych w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania®log".

Inwestor oceni wyniki badei pomiaréw przedtoone przez Wykonawczgodnie z punktem 6.

9. Przepisy zwhzane
9.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn®gania i badania.

9.2. Przepl%y zwhzane
OST D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podi@a. G.D.D.P. Warszawa



D.04.02.01. WARSTWY OD3CZAJACE | ODCINAJ ACE

1.Wstep

1.1.Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wyania i odbioru robdtasvymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem warstwy odcigeg)

w zwigzku z przebudowzjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolaeét stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w pkitl.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji magstosowanie przy wykonywaniu:
- Warstwy odsgczapcej i odcinagcej z piaskusrednioziarnistego zagzczanegcznie 10
cm,
« Zasypka wykopdéw nad kablami elektrycznymi, piaskigetnioziarnistym, warstwami
co 15 cm, zagszczanymi¢cznie.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiIOR sgodne z obowizujacymi normami i specyfikagj
STWIOR DM. 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5.0go6lne wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora. Ogélne wymagaudano w
STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

2. Materiaty

2.1.Warunki ogoIne stosowania materiatow , i
Warunki ogolne stosowania materiatéw podano w STR/[@M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

2.2.Wymagania dla materiatdw na warstw odsyczajaca i odcinajaca
Przewiduje si zastosowanie piasku spetaieggo naspujace wymagania:
a)warunek szczelrigi, okreslony zalenoscia:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstvay odgczapcej i odcinajgcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.

b) warunek zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

deo
=—>5

d 1o

gdzie:

U - wska&nik roznoziarnistgci,

deo - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinagca. Piasek
powinien spetni@wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 2.

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majgcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaia, t
Wykonawca roboét powinien zabezpie¢kyuszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Pocde® w miejscu skladowania powinnodsdwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.



2.3. Stosowanie wody wodoggowej nie wymaga bada.

3. Sprzet

3.1.0g6lIne warunki stosowania sprgu

Ogolne warunki stosowania spta podano w STWIOR DM.00.00.00. "Wymagania ogodlne".

3.2.Dobér spratu
Do wykonania warstwy odszapcej i odcinagcej naley stosowa:

- ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne.

4. Transport

4.1.0g0Ine warunki transportu

Ogolne warunki transportu podano w STWIOR D.00.00"8Vymagania ogoélne4.2.Wybor

srodkow transportu

Kruszywo naley dostarczana Teren Budowy w sposob przeciwdzigdgjjego segregacii,
zanieczyszczeniem i chronione przed wptywami atergsznymi. Podczas transportu kruszywo
powinno by zabezpieczone przed wysypywaniem i rozpyleniem.

5.Wykonanie robot
5.1.0g6lIne warunki wykonywania rob6t
Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w STWIOR ID™00.00. ,Wymagania 0goInes.2.

Zakres wykonywanych robot.

5.2.1.Przygotowanie podiaza

Podlaze pod warstw powinno by przygotowane zgodnie ze specyfikaD.04.01.01.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wanst odcinagcej powinny by wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarmeasie robét przez Wykonawdch
rozmieszczenie Eowinno urdoviac¢ nacigniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2.2. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grém'oBrzy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéweddaych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zggzczeniu oggnigto 3rubc§é projektowan.
W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przysgpi¢ do jej zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym mglezpoczyné od kravwedzi i
stopniowo przesuwgpasami podiznymi czsciowo naktadajcymi se, w kierunku jej osi.
Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuwyalezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podienymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.
Nieréwnaici lub zagébienia powstate w czasie zmgczania powinny @ywyréwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodantedsungcie materiatu, ado
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedpsych dla walcow warstwa oglszapca
powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osggniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtug PN-B-04481. Wskanik

zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiat@ilgotnaosci
optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448dtfda I1). Jeeli

materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powiniestanbosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie, a nagmie powtdrnie zagszczony zgodnie ze STWIOR. Wykonawca jest



zobowgzany do utrzymywania wykonanej warstwy w dobrymmsta do utazenia kolejnej
warstwy. Koszt ewentualnych napraw ajaei Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakécj robot -
Ogolne zasady kontroli jakol robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiaiog"

Szeroka&¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,

-5 cm. Nierownéci podtuzne warstwy odgczagcej i odcinagcej naley mierzy 4 metrovy
lata, zgodnie z normBN-68/8931-04. Nierownii poprzeczne warstwy odcinagj naley
mierzy¢ 4 metrovy tatg. Nierowndaci nie mog przekracz& 20 mm.

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej i odcinagcej na prostych i tukach powinny dygodne
z dokumentagj projektows z tolerancj £ 0,5%.

Rd&znice poméedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
Grubai¢ warstwy powinna by/zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerancil
cm, -2 cm. Na wszystkich powierzchniach wadliwydd pvzgedem grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materialem o odpowiednichse#aosciach, wyrGwnanie i ponowne
zagszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagku tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1. Poziom jakoi wykonanej warstw nahy uzn& za zgodny z wymaganiami
niniejszej STWIOR, jeeli wszystkie wyniki bad@aspetniag wymagania podane \izg;.

W przypadku stwierdzenia uchyhig wykonaniu, Inwestor zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest 1fh(metr kwadratowy) prawidtowo wykonanej warstwy geisapce; i
odcinajcej o grubeci jak w Dokumentacji Projektowej. Obmiar nie aecobejmowéa
jakichkolwiek powierzchni niezaakceptowanych prirezestora.

8. Odbior

Odbior wykonanej warstwy odcinggej dokonywany jest na zasadach odbioru opisanych w
STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Inwestor oceni wyniki badal pomiaréw przedtoone przez Wykonawczgodnie z punktem 6.
W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustddresrobét poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.

10.Prze8is zZwhzane . o
OST D.04.02.01. Warstwa agtzapca i odcinggca. GDDP. Warszawa 1998



D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odboru robot (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpjsymagania dotycgce wykonania i odbioru
robot zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjmych nawierzchni w
zZwigzku z przebudowzjazdu i utwardzeniem terenu

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w k1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR _ _ o
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot w zakresie czyszczenia |
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni i jolngja: - skropienie asfaltem nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIOR Bgodne z obowzujacymi normami i specyfikagj
STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditaz
Dokumentagj Projektows, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne".

2. Materiaty

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdbw podano w STR/[QM.00.00.00.
~Wymagania ogolne".

2.2.Stosowane materiaty

2.2.1.Do skropienia natg uzy¢ asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej o
wiasciwosciach zgodnych z WT EmA-99. Wdeiwosci emulsii:

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 Zawarta¢ lepiszcza, %/m/m/ 65+2

2 Lepkas¢ wg Englera w temperaturze 20°C, °E >6

3 Jednorodn&, % 00,63 mm <0,10

4 Jednorodn&, % 00,16 mm <0,25

5 Indeks rozpadu, g/100g <90

6 Przyczepnéé do kruszywa, % 85

7 Trwatosé, % 00,63 mm po 4 tyg. <0,4

8 Odpornd¢ na wstrasy, h, nie wgcej niz 3

9 Sedymentacja, % <5,0

Dopuszcza siinne zawartéci asfaltu w emulsji po zaakceptowaniu przez InswestWarunki
przechowywania nie magpowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci. Lepiszcze
nalezy przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dggem wody i zanieczyszczeniem.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngleachowa nastpujace warunki:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aiesyce od daty jej produkciji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarysza ni 3°C.



2.2.2. Stosowanie wody (do czyszczenia) z wod@gi nie wymaga bada.

3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania spretu

Ogolne warunki stosowania sptu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".
3.2. Dobér sprzetu

3.2.1. Sprzt do oczyszczenia warstw nawierzchni.

Do oczyszczenia warstw nawierzchni riglezywac:

- szczotki mechaniczne /zaleca srzadzenia dwuszczotkowe/,
- sprzarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki gczne.

3.2.2.Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni najaizywac skrapiarl wyposaong w urzzdzenia

pomiarowo-kontrolne pozwalge na sprawdzenie i regulowanie gpsfacych parametrow:

temperatury, énienia lepiszcza w kolektorze, obrotéWJ)ompK dgtzejj lepiszcze, pdkosci
oruszania giskrapiarki, wysokéci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza orazéio
episzcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna

zapewné rozktadanie lepiszcza z toleragngjl0% w stosunku do i§gi zatazonej. Zbiornik na

lepiszcze skrapiarki powinien &yzolowany termicznie, tak aby byto rave zachowanie statej

temperatury lepiszcza.

4. Transport

4.1.Warunki ogolne transportu ) i
Warunki ogolne transportu podano w STWIOR DM.0M@00, Wymagania ogolne”.

4.2. Wybor srodkow transportu

Emulsg nalezy transportowé&w cysternach samochodowych. Dopuszcza stosowanizehk lub
innych pojemnikéw stalowych. Cysterny, pojemnikbiorniki powinny by czyste i nie
powinny zawierd resztek innych lepiszczy.

5.Wykonanie robot

5.1. 0goIne warunki wykonania robot . i
Ogolne warunki wykonania robot podano w STWIOR DMAD.00. ,Wymagania ogolne".

5.2.Zakres robot do wykonania

1. Oczyszczenie warstw nhawierzchni.

Oczyszczenie warstw nawierzchni wymienionych w mimid.3. polega na usgeiu luznego
materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywod
pod cénieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywat szczotek ¢cznych.
Zanieczyszczenia stwardniate, niegtaj s¢ usura¢ mechanicznie, natg usun recznie lub za
pomo@ dostosowanego Sgital.

Oczyszczeniu podlegaszystkie powierzchnie warstw wymienionych w k.

2. Skropienie warstw nawierzchni.

Do skropienia WaFrritW wymienionych w pkt. 1.3. Wykerca wyje_emulsji w ilagci 0,7 kg
czystego asfaltu/fma o%?nudowz kruszywa tamanego i 0,5 kgfma podbudowz betonu
asfaltowego oraz 0,3 kgfmma warstw wigzaca.

Temperatura lepiszcza musi §6& sie w przedziale 20 + 40°C. Z&li do czyszczenia byta
uzywana woda, to skropienie lepiszczemzmaasipi¢ dopiero po wyschgrciu. Skropienie
powinno by rownomierne, z tolerangi-10 %.



Na Wszystkiché)OWlerzchnlach gdzie ramoo nadmierailos¢ lepiszcza Wykonawca powinien
usury¢ jego nadmiar. Skropiona powierzchnia powinna pgzostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na okres 24 godzin éw razie potrzebyefy w celu umaliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody

6. Kontrola jako $ci robat.

6.1. Kontrola jako $ci robot i »
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganialog".

6.2. Sprawdzenie i kontrola jakasci robot.

6.2.1. Sprawdzenie jakdci lepiszcza. o _ _ _
Ocena lepiszcza stosowanego do skropienia warsiierechni powinna by oparta na
swiadectwach zgodr$ai producenta (lub aprobatach technicznych).

6.2.2. Sprawdzenie oczyszczenija.
Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej podlegaaenie wizualnej doktadéa
wykonaniatej czynriti.

6.2.3.Sprawdzenie jednorodia skropienia i ziycia lepiszcza.
Jednorodng skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie. Skrapiarka powinna zapewnia
rozktadanie lepiszcza z toleragej 10 % do iléci zatazone).

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiarow jest 1 nf (metr kwadratowy) oczyszczonej lub skropionej ways
konstrukcyjnej nawierzchni, na podstawie DokumgnRimjektowej i obmiaru w terenie.
Obmiar nie mae obejmowa jakichkolwiek powierzchni nie zaakceptowanych grievestora.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIOR DM.0®@O. ,Wymagania ogolne”.
Inwestor oceni wyniki badei pomiaréw przedtoone przez Wﬁkonavgczgodnle Z niniejsg
STWIOR. W przyEadku stwierdzenia usterek Inwesstaliizakres robot poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wiasnystalonym terminie.

9. Podstawa ptatndci
Platng¢ powinna nagpi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolna"
podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgadrobmiarem i oceyjakosci
wykonanych robét. Cena wykonanej czysmcobeijJe

przygotowanie robot, oznakowanie robot,

dostarczenie potrzebnego S+ 104

mechaniczne lulzczne oczyszczenie kdej warstwy konstrukcyjnej z ewentualnym

polewaniem wogl (jej dostarczenie na miejsce) lubyaiem spgzonego powietrza,

reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiagcze

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarak podgrzanie do wymagane;
temperatury,

skropienie warstw konstrukcyjnych lepiszczem wdlmkreslonej w specyfikacji
technicznej,

przeprowadzenie bafla

odwiezienie sprgu po zakéaczonych robotach.

10.Przepisy zwhpzane

10.1. Normy:

BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowe emulsjéd@owe.

BN-|77/C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lépkazglednej lepkdciomierzem
Englera.

10.2. Przepisy zwizane
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &feé EmA-99. 1.B.D. i M. - 1999.
OST D-04.03.010czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnyclD ®.P. Warszawa 1998.



D.04.04.04. PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO.

1.Wst

1.1. Prggdmiot specyfikacji technicznej wykonania i odloru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaghtecznej (STWIOR) swymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonaniem podbudéw z ttucznia
kamiennego w zvwgzku z przebudowzjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR _ _ _ _
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w k1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem podbudowy pomocniczej z ttucznia kamégm31,5/63mm gr. 25 cm i kita
0/31,50mm gr. 15 10 cmdzna grub&¢ po zagszczeniu 40 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z tlucznia kamiennege cz$¢ konstrukcji nawierzchni skladgja se z
jednej lub wecej warstw nénych z tlucznia i kihca kamiennego.

Pozostate okigenia g zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00 ,Wymagarigolne"

1.5.0g06Ine wymagania dotyczce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne".

2.Materiaty

Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
STWIOR DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne"
2.1. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamjucznia, wg PN-S- 96023s
- kruszywo tamane zwykie: tluciae kliniec, wg PN-B-11112,
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania

2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalg uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN- B-11112
- thuczer od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 0 mm do 31,5 mm

Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, dkreymi
dla klasy | gatunku 1 .

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasajicaley stosowa kruszywo
klasy I gat. 1 Wymagania dla kruszywa przedstawiwrtablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji.



Tablica 1. Wymagania dla tlucznia idba, wg PI-B-11117
Lp. Wiasciwosci Klasa |
1 Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-11112: a) po petnej liezl30
obrotéw, % ubytku masy, nie ggej niz: « w thuczniu
b) po 1/5 petnegj liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku do ubytku 25
masy po peinej liczbie obrotow, nieqeej niz:
2 Nasgkliwos¢, wg PN-B-11112, % m/m, nie wgej niz: 151,220
1.5.15. dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych dla grysu 4/6.
dla powyzej 6,3 oraz dla kfica
1.5.16. dla kruszyw ze skat osadowych
3 Odpornd¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-11112, % ubytku masy,
wigcej niz: 2,020
2.7. dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych
2.8. dla kruszyw ze skat osadowych
4 Odporndg¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 i PN-B-11112, % ubytkusyanie
wiecej niz: 10
» w klincu
* W tluczniu nie bads
Sie
Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia w zalénosci od warstwy podbudov
tluczniowe], wg PN-B-11112 (gat. 1)
Lp. Wiasciwosci Podbudo
wa
ednowarstwow
lub podbudowa
zasadnicza*
1 |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15
a) zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych na mokro, %
m/m, nie wecej niz:
* W tluczniu 2,0
» W klincu 3,0
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie mniepni
e W thuczniu i w klincu 85
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie egej nz:
e W thuczniu i w kliacu 10
e) zawart&¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz
e W thuczniu i w kliacu 10
2 |[Zawartg¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12, % m/m, nie
wiecej niz:
* W thuczniu i w kliacu 0,1




3 [Zawarta¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16, % m/m,wiece]
niz:
* W tluczniu 35
e W klincu nie bada si
4 [ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wg PN-B-06714 barwa cieczy nie
26 ciemniejsza i
* W ttuczniu i w klincu, wzorcowa

*- nalezy stosowa kruszywo klasy 1 2.4.

Woda

Woda zuyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub
z wodocagu, bez specjalnych wymagaStosowanie wody (do czyszczenia) z wodguinie
wymaga badia

3. Sprzet

3.10g0Ine warunki stosowania sprgtu

Ogolne warunki stosowania sptu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".
3.2Dobor sprzetu

Sprzet do wykonania robot.
Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoipm
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- réwniarek do rozktadania tlucznia i kdia,
walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego kicem,
szczotek mechanicznych do usgaid nadmiaru kiica,
walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich donkowego dogszczenia,
przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania
wody.

4. Transport

4.1.Warunki ogdlne transportu . i
Warunki ogélne transportu podano w STWIOR DM.0M@00, Wymagania ogolne”.

4.2 . Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je

przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1,0g06Ine warunkj wykonania robot . i
Ogolneé warunki wykonania robot podano w STWIOR DMAD.00. ,Wymagania ogolne".

5.2.Przygotowanie poditaa
Podtaze pod podbudowttuczniowg powinno spetni@wymagania okrdone w STWIOR
DM.00.00.00 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.



Podbudowa ttuczniowa powinnadwytozona na podtzu zapewniacym nie przenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoispod podbudow
ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcingga lub wykonane ulepszenie pozto

5.3.Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie g@by po zagszczeniu mniejsza od
1,5-krotnego wymiaru najwkszych ziaren ttucznia. Maksymalna grabavarstwy podbudowy
po zagszczeniu nie mee przekracza40 cm. Podbudogo grubgci powyzej 20 cm nalgy
wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudog przy wyciu
rowniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy lénego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu agingta gruba¢ zatazong.

Po przywatowaniu kruszywa grubego rigleoztazy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w
celu zaklinowania kruszywa grubego. Do gsxgzania #y¢ walca wibracyjnego lub ptytoyv
zag:szczark wibracyjma. Gruba¢ warstwy liznego kruszywa powinna byaka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego byty wypetai@ruszywem drobnym.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesuryé z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystanad powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim albo
walcem ogumionym w celu degzczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

6. Kontrola jako sci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiaiog

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatmvyniki bada Zamawiagcemu do akceptacji. Badania te
powinny obejmowéwszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w punkcie 2.3 i tablicach 1 i 2
ST.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowddatstematyczne pomiary i badania kontrolne:
- badanie wiéciwosci kruszywa, uziarnienie, jedno badanie na dziedaggtce roboczej lub
jedno badanie na 600 m2 powierzchni podbudowy. lRr@obrana w sposob losowy z
roztozonej warstwy przed jej zagzczeniem. Wyniki na bigco powinny by przekazywane
Zamawiagcemu.
Badania petne natg zawsze wykonaw przypadku zmianyrodia pobierania materiatow.
Pobieranie probek w sposob losowy.
- badanie grubiai podbudowy. Grub& warstwy podbudowy - pomiar podczas budowy w 2
punktach na kadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej rmz na 200 m2, pomiar przed odbiorem
nie rzadziej ni raz na 1000 m2. Grubd®podbudowy nie mie r&ni¢ sie od zalaonej o wecej
niz + 2 cm.
- badanie nénosci podbudowy - pomiar nie rzadziegnaz na 1000 m2. Pomiar wykanag
BN-64/8931-02. Wymagania: zégzczenia prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego jest nieksizy niz 2,2. Jednoczaie wtérny modut nie powinien
by¢ nizszy niz 180 MPa.

6.2. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowg.6& Niewtdciwa
grubas¢ - Powierzchnie wadliwe natg naprawé, poprzez spulchnienie warstwy i uzupetnienie
lub wybranie warstwy na odpowiedrgruba¢ materiatem o odpowiednich wgl@wosciach,
wyréwnanie, zagszczenie i ponowny pomiar i ocena grétiavarstwy.



6.2.2. Niewtdciwa nagnos¢ podbudowy - j&li b¢dzie mniejsza od wymaganej to wszelkie roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnasci Wykonawca wykona na wtasny koszt.

7. Obmiar robat.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIOR DM.0O@O. ,Wymagania ogolne".

7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIOR DM.O@O ,Wymagania ogoélne"

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIOR DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frpodbudowy tluczniowej obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- przygotowanie podia,
dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
roztozenie kruszywa, zagzczenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot

10.Przepisy zwpzane

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti zanieczyszcze
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziaren

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrici metod
bezpdrednp

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti zanieczyszcze
organicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaescieralngci w bebnie Los
Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaendwierzchni drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i emghnia z ttucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoaldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obegrzenie ptyt

10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja



D.05.03.00. NAWIERZCHNIE TWARDE ULEPSZONE
D.05.03.05. NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO. WARS TWA WI AZACA |
SCIERALNA.

1. Wstep _

1.1 Przedmiot STWIOR.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wylinia i odbioru robotgsvymagania
dotyczce wykonania i odbioru warstwy gdigcej z betonu asfaltowego w zwku z
przebudow zjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2Zakres stosowania STWIOR _ _ _
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu warstwy
wigzacej i scieralnej z betonu asfaltowego

- Warstwascieralna grubgci 4cm z betonu asfaltowego 0/12,8mm

- Warstwa wazaca grubéci 6cm z betonu asfaltowego 0/20mm

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka mineralna (MM)- mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) imieszanka mineralna z odpowiegliloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona nazgar, w okrélony sposob, spetnigga okrélone
wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) wbudowana mieszanka mineralno-asfaltowa spegiraaj
wymagania wobec betonu asfaltowego.

1.4.4. Srodek adhezyjny -Preparat bdacy najczsciej zwigzkiem powierzchniowo czynnym,
ktory poprawia adhegjasfaltu do materiatdbw mineralnych oraz ekgza odporng btonki
asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie gyogoze by stosowany do lepiszcza
mieszanki mineralno-asfaltowej lub nanoszony naipmehne kruszywa.

1.4.5. Podtdge pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno- asfaltowe,;.

1.4.6. Pozostate okilenia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obowgzujgcymi normami
i STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.50g06Ine wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodsioz STWIOR,
Dokumentagj Projektows i poleceniami Inwestora.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiélog".

2. Materiaty

2.1Wymagania  ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogo6lne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne”.
Warstwa wjzgca 0/20mm kcieralna 0/12,8mm powinna byvykonana z betonu asfaltowego
modyfikowanego, zgodnie z nognPN-S- 96025:2000.



2.2 Stosowane
materiaty

2.2.1.Kruszywa

Przewiduje si zastosowanie kruszyw tamanych granulowanych (gmysgek tamany, kruszywo
drobne granulowane) wg PN-B-11112:1996 z litegowea skalnego ze skat Kkl. I, gat. 1

zgodnie z ustaleniami ST D.04.07.01.
S tadowanie kruszywa powinno odbyésic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.
2.2.2. Wypeitniacz
Nalezy stosowa wypetniacz mineralny podstawowy wykagecy wiasciwosci zgodne z PN-S-
96504:1961 i ST D.04.07.01.

2.2.3. Lepiszcza

Zaleca st stosowa asfalt modyfikowany DE 30A wg TWT PAD-97. Za jakalostaw lepiszczy
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

Rodzaj lepiszcza i jego pochodzenie (dostawcadyment) powinny by okreslone w recepcie.

3.Sprzet
3.1.0g06Ine wymagania stosowania spgtu
Ogolne warunki stosowania spta podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

3.2.Dobor spratu
Roboty naley wykonywa mechanicznie. Wykonawca powinien posiada

wytwornie stacjonarn (otaczark) o mieszaniu cyklicznym lub ggtym do wytwarzania
mieszanek mineralno-bitumicznych; otaczarnia nieemgakiéca warunkéw ochron
srodowiska tj. powodowazapylenia terenu, zanieczysz€xeod i/lub wywotywa hatas
powyzej dopuszczalnych norm (50 decybell) wytwornia iadé petne wyposzenie
gwarantugce widiciwa jakos¢ wytwarzanej mieszanki; nie dopuszczadd kcznego
sterowania produka;; ozowanie powinno odbywaie przy wyciu wagi sterowanej
automatycznie; nie dopuszcza sterowaniagcznego odwzaniem sktadnikow,
uktadarki sterowane elektronicznie.
Ukladarka posiadanastpujgce wyposaenie:

automatyczne sterowanie pozwata na utgenie warstwy zgodnie z zalong niwelet
oraz grubécia,

ptyte wibracyjrg do wstpnego zagszczenia,

urzadzenie do podgrzewania uktadarki.
walce lekkie srednie z wibragj i cigzkie stalowe gtadkie,
walce ogumione,
skrapiarki,
szczotk mechanicz,
pite do obcinania warstwy,
wiertnicg do pobierania probek,
profilograf do pomiaru réwni podtuzne;.

4. Transport
4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu

Transport powinien odpowiadavymaganiom STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".
4.2. Dobér srodkéw transportu
4.2.1.Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z ustaleniami producenta.

4.2.2.Wypetniacz nalgy przewozé w cysternach umidiwiajacych roztadunek pneumatyczny.



4.2.3.Kruszywo naley przewoz¢ w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Transport mieszanki betonu asfaltowego powiniemnsaienastpujagce warunki:
do transportu mieszanek vra wywa¢ wytagcznie samochodow-wywrotek,
czas transportu nie me przekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
temperatury wbudowania,
powierzchn¢ wewretrzng skrzyni samochodow - wywrotek przed zatadunkiemesya
spryska w niezlgdnej ilosci srodkiem zapobiegagym przyklejaniu g masy,
samocho@dy mugzby¢ wyposaone w plandeki, ktorymi naty przykrywa transportowai
mieszank,
skrzynie samochoddéw powinny bgostosowane do wspotpracy z ukladankczasie
roztadunku.

- zaleca si zastosowanie samochodéw - termoséw z podwaojdgrankami skrzyni
wyposaonej w system grzewczy.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6lne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIOR DMQ®O. ,Wymagania ogélneb.2.

Zakres wykonywanych rob6t

5.2.1. Projektowanie betonu asfaltowego /opracowamrecepty

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robot yqpdzedstawia je Inwestorowi do
zatwierdzenia. Recepty powinnydgpracowane dla konkretnych materiatbw do wbudowani
i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tychteriatow.



Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinngaraiescic w obszarach pofmnych medzy
krzywymi granicznymi wykresow a i b:

Przechodzi prze Mieszanka mineralna - ¢gdna krzywych granicznych uziarnien
oczko sita mm
a b

#31,5 100 100
#25,0 84 100
#20,0 75 100
#16,0 68 90
#12,8 62 83
#9,6 55 74
#8,0 50 69
#6,3 45 63
#4,0 32 52
#2,0 25 41

Zawartagé 59 75

ziarn>2,0 mm

#0,85 16 30
#0,42 10 22
#0,30 8 19
#0,18 5 14
#0,15 5 12
#0,075 4 6

Orientacyjna ilé¢ asfaltu w mieszance minera-asfaltowej powinna wyno&i,0<5,5 % m/m

a

I\S/Ik’rac bﬁtonu asfaltowego najeustalt na podstawie badgrobek wykonanych wg metody
arshalla.

Probki powinny odpowiadanas¢pujacym wymaganion

Lp. Wiasciwosci Wielkos¢
parametru

1 | Modut sztywndci petzania oznaczony wg wytycznych - 1.B.D. i M., >18
Zeszyt nr 48, MPa

2 | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. 60°C, kN >11

3 | Odksztatcenie wg Marshalla w temp. 60°C, mm 1,5+4

4 | Wolna przestrzeéw prébkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderag% | 4,0+8
v/v

5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébce Marshalla,% <75

6 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98

7 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 4,5+9,0

5.2.2. Wytwarzanie mieszanek:

Dozowanie sktadnikow powinno byvagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza gidozowanie ohjtosciowe asfaltu. Tolerancje dozowania sktadnikownged

dziatka elementarna wagi, wzdhie przeptywomierza, lecz nie ¢giej niz £2 % w

stosunku do masy skfadnika.
Produkcja mee odbywa si¢c jedynie na podstawie recepty laboratoryjnej opnaomej
przez Wykonawe lub na jego zlecenie | zatwierdzonej przez Inwestd/ obecngxi
Inwestora Wykonawca wykona zaréb prébny:
- na sucho bez udziatu asfaltu,

- petny zardéb prébny po sprawdzeniu sktadu granulgroebtego mieszanki mineralne;.



Maksymalne odchylenia sktadu mieszanki od zatwigndz recepty powinny lyutrzymane w
nastpujacych granicach toleranciji:

Skfadniki betonu asfaltowego Wielkos¢ tolerancji (% m/m)

Ziarna pozostare na sitach o oczkach # (mm)+4,0
31,5 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2

0,85; 0,42; 0,30, 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
Ziarna przechodge przez sito o oczkach # (mrx 1,5
0,075

Asfalt +0,3

5.2.3. Wbudowanie mieszanki
Na co najmniej 3 dni przed rozpeciem Robot, Wykonawca wykona odcinek prébny.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy wracej po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przez Inwestora.
Powierzchnia podtaa powinna b¥ sucha i czysta. Nieréwici podtaza nie powinny by
wi8kscz)g 81: 9 mm. Podtee powinno by skropione emulgjzgodnie z ustaleniami ST
D.04.03.01.
Uktadanie warstwycieralnej i wizacej - musi odbywasi¢ w sprzyjagcych warunkach
atmosferycznych tj. przy suchej i cieptej pogodwetemdoeraturze powgj 5°C.
Zabrania sj uktadania mieszanek w czasiegtych opaddéw deszczu oraz przy silnym
wietrze (>16m/s).
Przed przysfpieniem do uktadania powinnadaﬁvyznaczona niweleta zgodnie z
Dokumentagj Projektovs. Uktadanie mieszanki musi odbyévsic w sposob aigly, bez
przestoju, z jednostajrpredkoscig w granicach 2+4 m na minutMieszank nalery
uktada réwnej grubéci 8 cm, w zalenosci od lokalizacji. Przewiduje siuktadanie w
jednej warstwie.
Uktadanie warstwy wizacej powinno odbywasie cah szerokeécia, bez widocznego
rozsegregowania mieszanki i ze szczegdlpatgcia 0 wykonanie ziczy. Zhcza
poprzeczne nakly wykona poprzez poprzeczne pionowe ajoie, a naspnie
gosmarowanle lepiszczem. Powinnylwykonane w linii prostej, prostopadle do osi
rogi.
Ztacza powinny by przesungte co najmniej o 15 cm w stosunku deczt w podbudowie
z betonu asfaltowego. Wygl zewretrzny utazonej WarStWK powinien kyjednolity, tj.
bez miejsc porowatych, tuszgzch sg, przebitumowanych, bez g
Ztacza poprzeczne powinny dycisle zwigzane i w jedne;j p+asch|y|e z powierzchnj
warstwy. Temperatura mieszanki powinna Bprawdzana regularnie i utrzymywana w
stopniu uniemgliwiajgcym przegrzanie i jednoca@e pozwalajcym na zadawalage
rozscielenie i zagszczenie.

5.2.5. Zagszczenie mieszanki
Po prze;mu uktadarki naley taty sprawdz¢ powierzchng warstwy i usunpé wszelkie
nierowndci oraz zamialowarozsegregowane miejsca. Ngstie przysipi¢ do
zag;szczanla Powinny lgyzachowane podstawowe zasadyesagzania;
H]ezdzac na watowan warstwe kotem napdowym walca w celu unikacia sfalowa

nawierzc

rozpoczyna watowanie walcem gtadkim, a ngjshie ogumionym przy niskim

cisnieniu, podwyszajc je w miag watowania, - manewry walca naje

prze rowadzap’fynnle na odcinku juzagszczonym,

predkos¢ przejazdu walca powinna éjednostajna w granicach 2 + 4 km/h na

pocztku | w granicach 4+6 km/h w dalszej fazie watovagni
- watowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadKeayaozpoczyné od dolnej
krawedzi ku gérze,
- pierwsze przywatowanie powinno bwykonane przy iyciu walca stalowego
statycznego.
Sprzt za%szczagcy nie mae by parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasu a
ostygnie do temperatury, przy ktorej atmj na warstwie spgt nie spowoduje odciskow i
deformacji. Czas zagzczania nie powinien przekra¢zZeb minut.




6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakaci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w STWIOR DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne". Wykonawca przedyocertyfikaty zgodnéci z

normami i aprobatami na wbudowywane materiaty.

6.2. Kontrola i badania laboratoryjne

Kontrola powinna dotyczyprawidtowacl wykonywania poszczegolnych elementow,
zgodndci wykonywanych robét z Dokumentadprojektows i STWIOR. Sprawdzenie

powinno s¢ odbywa& w zarowno w trakcie wykon

ania robot, jak i pb rakaiczeniu.

W zaleznosci od badanych cech sprawdzenia dokonuevizualnie lub przez pomiar.

6.2.1.Badania materiatov

Czestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania i w czasie wbudaaan

mieszanki:

roboczej

Wyszczegolnienie badd Czestotliwos¢ bada Minimalna
liczba bada na dziennej dziatce

Warunki i zakres
bada

Uziarnienie mieszanki | 2 probki
mineralnej

Prébki naley pobra po
wymieszaniu kruszyw; krzywa
uziarnienia powinna
odpowiadé krzywej
zaprojektowanej w recepcie

=

Sktad i uziarnienie MMA k/l probka przy produkcji do 500

g
2 probki przy produkciji ponad
500 Mg co najmniej raz dzienn

Nalezy wykon& ekstrakag

wyniki powinny by zgodne 7
recep} z tolerancgy okreslong

zgodnie z PN-S-04001:1967;

w niniejszej STWIOR.




Wiasciwosci asfaltu

dla kazdej dostawy (cysterny)

Okresli¢ wkasndci zgodnie z pkt
2.2.3. niniejszej STWIOR

Wiasciwosci wypetniacze

1 NA 100MG

Okresli¢ wkasndci zgodnie z pkt.
2.2.2. niniejsze] STWIOR

Wiasciwosci kruszywa

Zmianie

1 na 200 Mg i przy kalej

Okresli¢ wkasndci zgodnie z pkt.
2.2.1. niniejszej STWIOR

betonu asfaltoweg

Temperatura sktadnikow

Dozér chgly
0

Zgodna¢ z ustaleniami niniejsze]
STWIOR

asfaltowego

Temperatura betonu

czasie wbudowania

kazdy pojazd przy zatadunku |

Zgodna¢ z ustaleniami niniejszej
STWIOR z tolerang +2°C

Wyglad betonu
asfaltowego

jw.

Ocena wizualna wygtlu w czasie
produkciji, zatadunku, roztadunku i
wbudowywania

Wiasciwosci probek

Jeden raz dziennie

Zgodnie ze STWIOR

6.2.2. Castotliwosé oraz zakres bada i pomiardw wykonanych warstw z betonu asfaltoweqo:

Badana cecha

Minimalna czstotliwos¢
bada i pomiaréw

Tolerancje

Szerokdg¢ warstwy

2 razy na odcinku drogi o
dtugasci 1 km

Zgodnie z DokumentagjProjektovg z
tolerancy £5 cm

Réwna¢ podiwzna
warstwy

Kazdy pas ruchu planografe

Nieréwnaici podtwzne i poprzeczne mierzone
wg BN- 68/8931-04 nie powinny bywicksze
niz 6 mm

Rownas¢
poprzeczna

Nie rzadziej ni co 5 m.

Do 6 mm

Spadki poprzeczne
warstwy

10 razy na odcinku drogi 0
dtugasci 1 km

Zgodnie z DokumentagjProjektovg z
tolerancy £0,5 %

Rzedne
wysokaciowe
warstwy

Pomiar rzdnych niwelacji ¢
20 m. na prostej i co 10 m.
krzywej (w osi i na
krawedziach)

Zgodnie z DokumentagjProjektovy z
tolerancy -1 cm, + 0 cm.

Uksztattowanie os
w planie

Wg dokumentacji budowy

Zgodnie z DokumentagjProjektovg z
tolerancy £5 cm

GfllJ(b(ﬁC' _ ZkFJ:f%bkl z kadego Zgodnie z DokumentagjProjektovs z

wykonywanej uktadanego pasa o P +10 0

warstwy powierzchni do 3000 M tolerancy £10 %.

Ztacza podtane i | cata diugéé ztacza Ztacza powinny b¥ w linii prostej, rownolegle

poprzeczne lub prostopadle do osi, catkowicie zwane, a
przylegajce warstwy powinny hyw jednym
poziomie; powinny odpowiadaustaleniom
niniejszej STWIOR

Krawedz, cafa diugé¢ RAwno obojta i pokryta asfaltem

obramowanie

warstwy

Wyglad warstwy | Cata powierzchnia Jednolita tekstura, bez miejsc

przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych se
I spckanych

Zagsszczenie
warstwy

2 probki z kadego
uktadanego pasa o
powierzchni do 3000 M

Wolna przestrzew
warstwie

2 probki z kadego
uktadanego pasa o
powierzchni do 3000 fn

Zgodne z wymaganiami w STWIOR

Modut sztywndci

Badanie tylko przy

petzania

projektowaniu

Zgodnie z STWIOR




7. Obmiar robot
Zasady 0golne obmiaru robot podano w STWIOR DM.0O@O. ,Wymagania ogolne".
Jednostl obmiaru jest 1m utmnej warstwy wizacej z betonu asfaltowego. Obmiar
odnosi s¢ do zakresu obfego DokumentagjProjektows i uzgodnionego przez
Inwestora. Obmiar uwzgdinia wyhcznie roboty okrdone DokumentagjProjektove,
badz zaakceptowane przez Inwestora.

8. Odbior robot

% odnie ze STWIOR DM.00.00.00. na podstawie obmiasmikéw bada
la okratoryjnych pomiaréw cech geometrycznych aglzdzin wizualnych zgodnie z
punktem 6
Jezeli jakikolwiek element zostanie wykonany niepralmido, to Inwestor okrdi termin
usungcia usterek i zgtoszenia rob6t do ponownego odbioru

9. Podstawa ptatndci
Ogolne zasady ptatdo podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".
Ptatndg¢ zgodnie z jednostkami obmiaru wg p.7 na podstabieiaru oraz po sprawdzeniu
Jak0s0| robét. Cena za wykonanie warstwyatcheJ obejmuje:

roboty przygotowawcze, oznakowanie ro

dostarczenie materiatdw,

opracowanie recepty Iaboratoryjnej,

wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonegpinwestora recepty laboratoryjnej

transport mieszanki do miejsca wbudowania

posmarowanie queym bitumem urzdzen obcych,

mechaniczne rozienie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgodzigprojektowad
grubaicig, niwelet i spadkami poprzecznymi, zgggczenie, obgcie i posmarowanie
bitumem krawdzi,

dostarczenie | odwiezienie spta,

przeprowadzenie badapomiarow kontrolnych wymienionych w STWIOR.

10.Przepisy zwipzane

10.1  Normy
Normy i przepisy przywotane w ST D.04.07.01.



D. 05.03.02. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1.Wstep

1.1. Prgedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbdru robot STWIOR
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneyymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowejwigzku z
przebudow zjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpbot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét zezanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej gr. 8 aapodsypce cementowo - piaskowej:
«  Warstwy podsypkowe cementowo-piaskowe 1:4gagzanegcznie o gr.3 cm,

1.4.0kreslenia podstawowe

Nawierzchnia twarda ulepszona nawierzchnia bezpylna i dostatecznie rowna,
przystosowana do ruchu pieszego.

Nawierzchnia kostkowa- nawierzchnia, ktorej warstwaieralna jest wykonana z kostek z
kamienia lub innego materiatu.

Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obowgzujgcymi
odpowiednimi normami i STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagaiogodlne".

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditaz STWIOR,
czescig rysunkows Dokumentacji Projektowej i poleceniami Inwestora.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganialong".

2. Materialy

2.1.Wymagania ogolne _ i
Wymagania ogolne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgaraa ogolne".

2.2. Stosowane materiaty

2.2.1. Kostka brukowa betonowa
Przewiduje si zastosowanie wibroprasowanej betonowej kostki danwgf grubdci 8 cm
w kolorze i wzorze zgodnym z dokumentgpjojektows. Warunkiem dopuszczenia do
stosowania betonowej kostki brukowej jest przedioe aprobaty technicznej.
Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkdw. Tekstura
jednorodna w danej partii. Kolor jednolit?/ dla gapertii, dopuszczalne niekontrastowe
przebarwienia na pojedynczej kostce. Plamy, zalemidzniezmywalne wad
niedopuszczalne.
Powierzchnia gorna kostek powinnathgwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz&® mm. Tolerancje wymiarowe wynaesz

na d?ug(éci -3 mm,

na szerokgci - +3 mm,

na grubdci - £5 mm.

Cechy tizykomechaniczne betonowych kostek brukow
Lp. |Cechy Wartas¢

1 Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnieja) |60
srednia z 6 kostek




b) najmniejsa pojedynczej kostki (w ocenie statystycznej . 50
najmniej 10 kostek).

2 Nashkliwos¢ woda wg PN-B-06250, % nie wcej niz 5

3 Odporndg¢ na zamraanie, po 30 cyklach zanmwania | odmraania w| Brak
3% roztworze NaCl lub po 150 cyklach w wodzie: 5
a) pekniecia i zarysowania powierzchni licowych 20

b) strata masy, %, nie weej niz

c) obnizenie wytrzymaitsci nasciskanie nie wicej niz, %
4 Scieralngé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, niecej | 4,0
niz
5 Szorstkd¢ - wskanik szorstkdci SRT sprawdzony wahadtem 50
angielskim nie mniejszy i

Badanie kostki betonowej nalkewykona zgodnie z procedurami badawczymi IBDiM.
Fszta’ftt, kolor sposob uktadania i'pochodzenie kiasiksi zosta zaakceptowane przez
nwestora.

2.2.2.Piasek
Piasek na podsyghk do wypetniania spoin powinien spetéiaymagania normy PN-B-06712.

2.2.3.Cement. ) ]
Cement powinien odpowiadaistaleniom ST D.04.05.01.

2.2.4.Woda

Woda nie powinna pochodzzezrodet budacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 1",
zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie pmaiwydziela zapachu gnilnego oraz
nie powinna zawiekazawiesiny.

3. Sprzet

3.1. Olg()lne_ V\_/ymagania_dotycace sprztu . _ i
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom STWIOR DM. 00.00.00. ,Wymagania ogolne"

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Do wykonania nawierzchni nafg uzywac:

- betoniarki do wytwarzania zapraw i przygotowanidfgki cementowo-piaskowej,

- wibratory ptytowe i lekkie walce wibracyjne, do jdnia kostki - po pierwszym ubiciu

Ebija;(kami ecznymi lub mechanicznymi z exig robocz uniemaliwiajaca uszkodzenie
ostki.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu . i
Transport powinien odpowiadavymaganiom STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

4.2. Transport materiatow o
Wysoka¢ skladowania (stosu?] kostki nie teoprzekraczal m. Kostk betonow mazna
transportowa tylko na paletach.

5. Wykonanie robot

5.1. 0goblne zasady wykonywania robot ,
Og,ollne" wymagania wykonywania robot podano w STWINR 00.00.00. ,Wymagania
ogolne".

5.2. Zakres robot

Odcien i ksztalt kostki Wykonawca uzgodni zgodnie z fktniniejszej STWIOR. Dopuszcza
sie zmiare koloru w uzgodnieniu z Inwestorem.

Nawierzchn¢ nalezy utozy¢ na przygotowanej wczeiej i oczyszczonej podbudowie.

W miejscach, w ktorych jest to wymagane ustakvawezniki betonowe zgodnie ze STWIOR
D.08.01.01. Po wykonaniu tych czyrigonalezy przystpi¢ do uktadania podsypki cementowo
- piaskowej 1:4 grubiei odpowiednio 3.



Podsypk zagsci¢ i wyprofilowac. Kostke nalezy uktad& w rzedy poprzeczne, prostopadte do
osi drogl. Szczeliny mdzy kostkami powinny wynos&iod 2 do 3 mm. Kostknalezy ukiad&

ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu. Po uteniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a
nastpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub
mechanicznych i przygpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania umej nawierzchni z kostek
brukowych zastosowawibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowaniezygheowadz¢ od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunkurodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do gsarzania
nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie walngwaé walca. Po ubiciu nawierzchni
nalezy uzuEe’fné szczeliny piaskiem i zamie€ nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jak&ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganiaiog".
Kontrola powinna dotyczyprawidtowaci wykonywania poszczegoélnych elementow, zgsdno
wykonywanych robét z Dokumentadprojektovg i STWIOR. Sprawdzenie powinnagsi
odbywa zaréwno w trakcie wykonywania robot, jak i po idikaiczeniu.

W zaleznosci od ocenianych cech i asortymentéw sprawdzerkamlge s¢ wizualnie, przez
pomiar lub badanie.

Wykonaweca przedtoy certyfikaty zgodnéci na materiaty przeznaczone do wbudowania.

6.2. Kontrola materiatow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca wykona badania wszystkiateriatow w zakresie
zgodndci z niniejsa STWIOR i przedstawi je Inwestorowi do akceptacji.

Niezalenie od posiadanego certyfikatu, Wykonawca powiriigdec od producenta wynikow
biezacych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymdld nasciskanie
pobier& 6 probek (kostek) dziennie..

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyr6b w zakregimaga
podanych w pkt 2. i wyniki badgyrzedstawia Inwestorowi do akceptacji.

6.3. Kontrola robot - czestotliwosé i zakres
Nalezy sprawdz:
a) podsypk - sprawdzenie podsypki w zakresie gréddd wymaganych spadkéw poprzecznych i
god’ruzcr)\ych polega na stwierdzeniu zgodaiaz dokumentagjprojektows oraz niniejsg

TWIOR,
b) prawidtowas¢ uktadania i ubicia kostki brukowej wg pkt. 5. i padstawie oceny wizualnej.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego polega na stwierdzeniu, czy pehyjdesa@ jest zachowany i
czy prawidtowd¢ desenia jest wystarczap.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:
- nieréwndgci podtwzne nie powinny przekrace®,8 cm; pomiar 4-metraydaty zgodnie z
BN-68/8931-04,
spadki poprzeczne powinny byggodne z DokumentacProjektows z tolerancj = 0,5%,
rzgdne wysokéciowe nawierzchni - rinice pomé¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i
projektowanymi nie powinny przekragzal cm,
uksztattowanie osi - przesgoie osi w planie w stosunku do projektowane] niezeno
przekracza +5 cm,
szerokd¢ nawierzchni - tolerancja wynosi = 5 cm,
grubas¢ podsypki - tolerancja +1,0
cm. Ponadto naky skontrolowa:
- pomiar szerok€ri oraz powdzania spoin,
- sprawdzenie rodzaju i gatunku kostki,
- kontrola prawidtowéci wykonania szczelin dzlatacyjnych,
- prawidtowa¢ ubicia kostki - osiadanie kostek nie powinng bgstrzegane po swobodnym
jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg gokgci 15 cm na poszczegolne kostki,

7. Obmiar robot
Ogodlne zasady podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wyméamgagoine".
Jednostl obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.



Powierzchnia nawierzchni przedstawionych do obmgawinna by zgodna z
Dokumentacj Projektowy i ustaleniami Inwestora. Nie powinien on obejmoéwadnych
ilosci niezaakceptowanych naspiie przez Inwestora.

8. Odbior robot

Odbidr robot powinien odbywesie zgodnie z STWIOR DM.00.00.00. Odbidr na podstawie
oceny v¥|zualnej, pomiaréw, pomiaréw geodezyjnydlwéhacji) i bada jakosciowych
materiatdw.

9. Podstawa ptatndci

Ptatng¢ powinna nagpi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolna"
podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgedmbmiarem i ocarnjakasci
wykonanych robét. Cena obejmuje wykonanie ¢gagicych robot:

- prace pomiarowe i roboty Przzgotowawcze,

-uzgodnienie koloru i ksztattu kostki,

- dostarczenie materiatow,

-wykonanie Bodsypki,

- utozenie i ubicie kostki,

-wypetnienie spoin, wykonanie szczelin dylatacyjnych

- pielegnacg nawierzchni,

-wykonanie pomiarow i bada

10.Przepisy zwipzane 10.1. Normy

PN-B-06712:1986 - Kruszywa mineralne do betonu zegy.

PN-B-32250:1988 - Materiaty budowlane. Woda do héwi zapraw. _ _

BN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betdiamenty nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaigeinbadania.

Oraz normy i przepisy wymienione w przywotanych SON.



D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni bitumicznych namno

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odloru robét (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjywymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni bitumicznych maro w zwyzku przebudow chodnika i
zjazdow w ulicy Tomaszowskiej w Rawie Mazowieckiej.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunvgrostpowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na roboty zwazane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t azanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno peaypontach cgstkowych nawierzchni.

Zakres robot okrdony w dokumentacji obejmuje: - frezowanie
nawierzchni bitumicznej na okilena giebokas¢ 4cm i
10cm..

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotsany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej bez jej ogrzania, na éknag gtcbhokasé.

1.4.1Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiIOR D-00.00.00. ,Wymagania ogolne"

1.5.0golne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIOR D-00.00.00. ,Wymaganialogb

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIOR D-00.00.00. ,Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno
na okrglona gichokai¢.

Frezarka powinna zapewiiaachowanie wymaganej row§t oraz pochylé poprzecznych i
podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robotpr@avy czsci jezdni) Inzynier dopyci
frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokaé¢ bebna frezujcego mae by dostosowana do szercko skrawanych elementow
nawierzchni. Wykonawca me wywac tylko frezarki zaakceptowanej przezymiera. Wykonawca
powinien przedstawidane techniczne frezarek, a w przypadkach jakievikk watpliwosci
przeprowadz demonstraej pracy frezarki, na wiasny koszt.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIOR D-00.00.00. ,Wymagamgolne"

4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniei tak zorganizowany, aby zapewmrac
frezarki bez postojow. Materiat me byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIOR @@OO. ,Wymagania ogdélne"

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna l¢yfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z
dokumentagj projektows i STWIOR.

Jezeli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez aknia nowej warstwycieralnej,
to jej tekstura powinna ldyjednorodna, ztzona z niecigtych przkéw podtznych lub innych form
geometrycznych, gwarantajych rownac¢, szorstkéc i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma kiydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wowczas, ze
wzgledow bezpieczgstwa naley spetné nastpujace warunki:

5.2.  nalezy usunyé scicty materiat i oczyci¢ nawierzchng,

5.2.  przy frezowaniu poszczegélnych paséw ruchu, wysokodtuznych pionowych

krawedzi nie mae przekracza40 mm,

5.2.  krawedzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydiinowo scigte.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakaci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR D-00.00.00. ,Wymaganialogt
6.2. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow kontrolnych

6.2.1. Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dla nawierzchni frezowanejimamo podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni fieaioe| na zimn

Iwosci nawierzchr alna czstotliwos¢ pomiardv
Gi¢ podtuzne metrowg co 20 metro

DSC poprzeczn metrowg co 20 metréy

| poprzeczi metro\

ka¢ frezowanii metro

kas¢ frezowanii £1000

6.2.2. Réwné&¢ nawierzchni
Nieréwnasci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrows zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza6 mm.

6.23. Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinygyzgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy = 0,5%.

6.2.4. Szerok& frezowania
Szerokac¢ frezowania powinna odpowiadlgtcbokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcig + 5 cm.

7.OBMIAR ROBOT

7.1.0g0lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIOR D-Q0@QWymagania ogolne™
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWIOR SSTODMO0. ,Wymagania ogdlne"

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektovy, STWIOR i wymaganiami
Inwestora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w STWIOR D-00.00.00. ,Wymagania
0golne”

9.2. Cena wykonania jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fifrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obepnu;j

1.4.34. prace pomiarowe,

1.4.35. oznakowanie robot,

1.4.36. frezowanie,

1.4.37. transport sfrezowanego destruktu,

1.4.38. przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar roégnoawierzchni planografem i tat



D.08.00.00. ELEMENTY DOXC-DOJAZDOW D.08.01.00. KRAWEZNIKI

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odboru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania dotycgce wykonania i
odbioru krawgznikow w zwigzku przebudow zjazdu i utwardzenia terenu

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpbot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyastawienia krawznikow:
« tawa pod krawzniki z betonu kl. C12/15 oporem,
« Krawezniki betonowe wystare o wymiarach 15x30 cm z tawami na podsypce cemant
piaskowej.

1.4.Okreslenia podstawowe

Kraw ezniki betonowe -prefabrykowane belki betonowe ogranigzaj chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obowgzujagcymi
odplowiednimi normami i definicjami podanymi w STWRAMM.00.00. ,Wymagania
0golne".

1.5.0g6lne wymagania dotycace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIOR DM.00.00. ,Wymagania ogbIn

2. Materiaty
2.1. Warunki ogdélne stosowania materiatow.

Warunki ogélne stosowania materiatdow podano w STR/[QM.00.00. ,Wymagania ogolne".
2.2. Stosowane materiaty

2.2.1. Krawezniki

Krawezniki uliczne betonowe prostgtnesciete rodzaj ,a" jednowarstwowe gatunku | o

wymiarach 100x15x30 cm, ktore winnydwykonane z betonu klasy C25/30 i posiada

swiadectwo zgodngei z aprobag techniczia (kazda dostarczona na budewwartia).

Dopuszczalne odchyiki wymiarow:

- dlugasé - £8 mm,

-szerokd¢ i wysoka¢ - £3 mm.

Wyglad zewretrzny gotowych wyrobow powinien charakteryzavsae powierzchn bez rys,

Bq nig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatart&jawedzie elementow powinny
y¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady i uszkodzerm@goiinny przekraczawielkosci

podanych poriej:

Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalni
wielkos¢ wad i
uszkodze

WKklestos¢ lub wypuktaé powierzchni krawznikdw w mm 2

Szczerby i uszkodzenigograniczajcych powierzchnie gérnédieralne), mnj niedopuszczalne

krawedzi i narary ograniczaicych pozostate powierzchnie:

- liczba max. 2
- dlugas¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6




Beton wyty do elementow prefabrykowanych powinien changitewa sie nasikliwoscia
<4% oraz mrozoodpordoiag zgodnie z norm PN-B-06250:1988. Ponad§cieralng¢ betonu
na tarczy Boehmego powinna wynogiax. 3 mm.

Odporndg¢ na zamraanie, po 30 cyklach zan#ania i odmraania w 3 % roztworze NaCl lub po 150
cyklach w wodzie:

- pekniecia i zarysowania powierzchni licowych - brak

- strata masy, %, nie wgej nz 5

- obnizenie wytrzymaieci nasciskanie nie wgcej niz 20%

Krawezniki nalezy sktadowa& w pozycji wbudowania.

Sktadowanie krawznikdw powinno by zorganizowane w sposob chrgey materiat przed jego
usztl:odzeniem mechanicznym i przed wptywem ewenyglnszkodliwych czynnikdw zewtrznych
na beton.

2.2.2.Beton na tawe betonowa
Beton klasy C12/15 powinien odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250:1988.

2.2.3.Zaprawa cementowo-piaskowa
Zaprawa powinna kiyzgodna z norsmPN-B-14501:1990.

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogolne
Wymagania og6lne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne".

3.2.Dobor sprzetu.

Roboty mana prowadi r¢cznie przy zastosowaniu:

- betoniarek,

- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. Transport
4.1.Wymagania ogolne
Wymagania ogolne podano w STWIOR DM.00.00. ,Wymagagolne".

4.2.Dobor srodkow transportu

Prefabrykaty powinny kiytransportowane w pozycji pionowej (wbudowaniapazhyleniem w
kierunku jazdy. Ponadto naleje transportowaw sposob chropcy przed uszkodzeniem
mechanicznym.

Transport betonu powinien byorganizowany w taki sposob, aby unjkisegregacji sktadnikow,
zmiany sktadu mieszanki betonowej oraz jej zaniszeygenia.

5.Wykonanie robot

5.1. Wymagania 0golne . i , i
Wymagania ogolne wykonywania robét podano w STWINR00.00. ,Wymagania ogoélne".

5.2.Zakres robot

5.2.1.Wykonanie koryta pod tawy

Roboty naley rozpoca¢ od ich wytyczenia.

Koryto pod tawy nalgy wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od jeia
wymiarom tawy w planie, przy uwzgdnieniu w szerok&i dna wykopu konstrukcji szalunku.
Wskaznik zag:szczenia dna wykopu powinien wyno$§i,97.

5.2.2.Lawa z betonu

W gruntach spoistych tawy wykonujes diez szalowania. W gruntach niespoistych nagtosowa
szalowanie. Naley przygotowa i ustawi deskowanie w sposob zapewn®@j sztywndgc i
niezmienn&¢ uktadu. Pokry je srodkiem adhezyjnym.



tawe nalezy recznie roZcielic warstwami, wyrownéi zagsci¢ mieszank betonovy klasy C12/15, po
czym piebgnowa beton wod. Betonowanie taw wykorgazgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy
czym naley stosowa, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicmasg zalewows.

5.2.3. Ustawianie kraveznikow

Odlegtas¢ gornej powierzchni kraggznika od jezdni powinna ldyzgodna z dokumentacprojektow i
wynosi 12 cm. Krawzniki na tawie betonowej ustawvna 5 cm warstwie podsypki cementowo-
piaskowej (1:4). Zewgtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo jego ustawieniu
obsypana piaskienawirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Szeroka@¢ spoin przy ustawianiu kraxnikow nie powinna przekracgd cm. Spoiny przed zalaniem
zaprawy nalezy oczysci¢ i zmye woda. Spoiny te po wykonaniu musbyc pielegnowane wosl
Zalewanie spoin zaprawstosuje si wylacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowej. Co
50 n;( spoiny zalewamas, zalewow - nad szczelipdylatacyjrm tawy. Pozostate spoiny wypeéni
piaskiem.

6. Kontrola jako $ci robét.
Ogolne wymagania podano w STWIOR DM.00.00. ,Wymagamgolne". Wykonawca przedstawi
certyfikaty zgodnéci na materiaty przeznaczone do wbudowania.

6.1. Kontrola materiatow

Ocer prefabrykatow do wbudowania zgodnie z punktemlgayavykon& jednorazowo dla kKalej

dostarczonej na budewpartii materiatu. Sprawdzenie wydlu zewgtrznego nalgy przeprowada na

Eodstame ogidzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadagsicpujacych na powierzchniach i
rawedziach elementu zgodnie z pkt. 2 niniejszej STWiGBmiary dtugéci i gigcbokaici uszkodzé

naleey wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig@ do 1 mm, zgodnie z

ustaleniami PN-B- 10021.

Sprawdzenie ksztattow i wymiarow elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy

uzyciu suwmiarki oraz przygdu stalowego lub tany zgodnie z wymaganiami pkt.2. Sprawdzenie

katow prostych w nat@ch elementéw wykonuje¢sprzez przytaenie ktownika badanego nata i

zmierzenia odchytek z doktadéug do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wiaciwosci wymienione w

przywotanych w pkt. 2 normach.

6.2. Kontrola rob6t

6 2.1. Sprawdzenie ustawienia kraeznikow polega na skontrolowaniu:
odchylenie linii krawgznikow w planie - max. odchylenie @ wynig¢ 1 cm (na kady odcinek
nie diuzszy niz 100 m),
odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kkgwika od niwelety projektowanej - max. £1 cm (na
kazde 100 m badanego niweladjiagu kraweznika),
rownas¢ gornej powierzchni kragznikow - tolerancja przsvitu pod ta £1 cm (2 pomiary na
kazde 100 m), - sprawdzagsprzez przytéenie 3-metrowej faty,
doktadnd¢ wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkoWe 10 m),
szeroka@c¢ spoin nie mee przekraczal cm.
Jezell wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywymistawiony krawznik mazna uzné za
wykonany prawidtowo.

7. Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIOR DM.@Q,W/ymagania ogélne". Jednostkbmiaru
jest 1 m (metr) wykonanego kramnika (lacznie z tavg).

Obmiar nie mee obejmowa jakichkolwiek dodatkowych il nie zaakceptowanych przez Inwestora.

8. Odbior

Odbiér robét na zasadach podanych w STWIOR DM.QQ\W8@magania ogolne". zgodnie z
tolerancjami podanymi w pkt.6.

Inwestor oceni wyniki badai pomiaréw oraz przedione certyfikaty zgodnwi. W przzpadku
stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres rolo@r@wvkowych do wykonania, a Wykonawca wykona
je na koszt wiasny w ustalonym terminie.



9. Podstawa ptatndci

Ogolne zasady ptatto podano w STWIOR DM.00.00. ,Wymagania ogollnetnt¢ zgodnie z
jednostly obmiaru okrélong w p. 7 naley przyja¢ zgodnie z obmiarem oraz po sprawdzeniu §ako
robét. W cen wykonanej czynnii wchodz:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

-wykonanie wykopow, wywiezienie nadmiaru gruntu @oeren Budowy (grunt stanowi wtasno
Wykonawcy),

- ustawienie szalunkow,

- wykonanie fawy, zdylatowanie,

- pielegnacja betonu i rozbiorka szalunkow,

- przygotowanie podsypki, rézielenie, zagszczenie, ustawienie krganikow,

- zaspoinowanie kragznikow i piekgnacja wod spoin,

- zasypanie wykopow gruntem i ubicie,

- zalanie spoin maszalewow,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i iada

- odwiezienie zakaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane

10.12.Normy:

PN-S-02205:1997 Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-06250:1988 Beton zwykty.

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte.

oraz normy i przepisy wymienione w przywotanych SOR

10.2.Przepisy zwhzane
OST D.08.01.01. Krawzniki betonowe. GDDP Warszawa 1998



D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE CHODNIKOWE

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odoru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpgymagania dotycgce wykonania |
odbioru obrzey betonowych w zwjzku z przebudowzjazdu i utwardzeniem terenu.

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roleét stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR o ) , )
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyastawienia obrzgy 6x20cm i 8x20 jako
opornik nawierzchni.

1.4.0kreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe -prefabrykowane belki betonowe rozgranigzajjednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychatounikacii.

Pozostate okidenia podane w niniejszej STWIOR sgodne z obowizujagcymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.Q@Vymagania ogolne".

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymaganialng"

2. Materiaty

2.1.Warunki ogéIne stosowania materiatow.

Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w STR/[@M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".
2.2.Stosowane materiaty

2.2.1. Obrzaa

Obrzeza betonowe gatunku 1 o wymiarach On - 1/6/20/1(8J20/100 BN-80/6775-
03/04 wg BN-80/6775-04/04 i BN- 80/6775-03/04, ktavinny by wykonane z betonu
klasy C25/30 i posiadawiadectwo zgodrkei z aprobag techniczig (kazda dostarczona
na budow partia).Mog by¢ rowniez stosowane obrza dtugagci 100 cm. Dopuszczalne
odchytki wymiarow:

- dhugai¢ - £8 mm,

-szerokd¢ i wysokasé - £3 mm.

Wyglad zewrgtrzny gotowych wyrobow powinien charakteryzavwge powierzchm bez
rys, knie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatart@awedzie elementow
powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady | uszkodzenia nie powinny pragi@awielkoscl podanych poel:

Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalna
wielkos¢ wad i
uszkodzé

WKklestos¢ lub wypuktaé powierzchni krawznikdw w mm 2

Szczerby i uszkodzeni| ograniczajcych powierzchnie gornédieralne), mmmNiedopuszczalr
krawedzi i naray ograniczagcych pozostate powierzchnie: - liczba 2

max.

- dlugas¢, mm, max 20

- glebokasé, mm, max 6




Beton wyty do elementéw prefabrykowanych powinien chamgjdewa: sie nasgkliwoscia
<4% oraz mrozoodporgoia zgodnie z norm PN-B-06250:1988. Ponadgoieralnag¢ betonu
na tarczy Boehmego powinna wynosiax. 3 mm.

Obrzera naley sktadowa w pozycji wbudowania.

Skfadowanie obrzsy powinno by zorganizowane w sposéb chrgey materiat przed jego
uszkodzeniem mechanicznym i przed wptywem ewenyaalnszkodliwych czynnikdw
zewrgtrznych na beton.

2.2.2. Zaprawa cementowo-piaskowa
Zaprawa powinna ldyzgodna z normPN-B-14501:1990.

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogélne
Wymagania ogolne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne”.

3.2.Dobor sprzetu.

Roboty ma@na prowadi r¢cznie przy zastosowaniu drobnego spurzoomocniczego.
4. Transport

4.1.Wymagania ogolne
Wymagania ogolne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne”.

4.2.Dobor srodkéw transportu

Prefabrykaty powinny kytransportowane w pozycji pionowej (wbudowaniapazhyleniem w
kierunku jazdy. Ponadto naleje transportowaw sposéb chrogcy przed uszkodzeniem
mechanicznym.

5.Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogoélne , i , i
Wymagania ogolne wykonywania robét podano w STWINR 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

5.2.Zakres rob6t

5.2.1.Wykonanie koryta

Roboty naley rozpoca¢ od ich wytyczenia.

Koryto pod podsypknalezy wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom tawy w planie, przy uwzglnieniu w szerok&i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.2.2.Podsypka
Podsypk wykona przez zasypanie koryta piaskiem na grub. 5 cnggszzenie z polewaniem
wodg. Stopa ludzka nie powinna pozostatwayraznegosladu.

5.2.3.Ustawianie obrzey

Obrzeza ustawt na warstwie podsypki w miejscu i gwiattem (odlegtécia gornej powierzchni
obrzeza od cagu komunikacyjnego) zgodnie z dokumendgmjojektows.

Zewrgtrznasciana obrzga powinna by po jego ustawieniu obsypana piaskiemirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie obity

Szerokdc¢ spoin nie powinna przekracza cm. Naley je wypeint piaskiem lub zapraav
cementow. Spoiny przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ wods.

Spoin?/ te po wykonaniu musby¢ pielegnowane wogl Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie
na petn glebokasé.

6. Kontrola jako sci robot.
Ogodlne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgaraa ogolne". Wykonawca
przedstawi certyfikaty zgod&o na materiaty przeznaczone do wbudowania.



6.1. Kontrola materiatow

Ocere prefabrykatéw do wbudowania zgodnie z punkteml@zyavykona jednorazowo dla
kazdej dostarczonej na budewwartii materiatu. Sprawdzenie wygu zewrtrznego nalgy
przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z pkt. 2 niniejszej STWIOR.
Pomiary dtugéci i gicbokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadniia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltéw i wymiaréw elementow nglprzeprowadi z doktadnécia do 1mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przygdu stalowego lub tany zgodnie z wymaganiami pkt. 2.
Sprawdzenie katéw prostych w naach elementow wykonujegsprzez przytaenie lkgtownika
badanego nava i zmierzenia odchytek z dokladioy do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wtaciwosci wymienione w
przywotanych w pkt. 2 normach.

6.2. Kontrola robot
W czasie robo6t naky kontrolow&:

wykonanie koryta - zgodnie z pkt. 5,

ustawienie obrza, przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii w planie - max. odchylenie nie wynig¢ +2 cm na kady odcinek nie dhaszy niz 100 m),

o niwelety gornej ptaszczyzny obeze- max. +1 cm na kade 100 m badane niwelgajtugaici

obrzeza,

wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkowidepetna giebokas¢ (co 10 m),

ocena wizualna zggzczenia podsypki.

7. Obmiar robét.
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w STWIOR DM00OQ. ,Wymagania
gb 6lne". Jednostkobmiaru jest 1 m ﬁmetr) wykonanego olnae
miar nie mae obejmowa jakichkolwiek dodatkowych il&ci nie zaakceptowanych przez
Inwestora.

8. Odbior

Odbiér robét na zasadach podanych w STWIOR DM.Q0M@QWymagania ogolne". zgodnie z
tolerancjami podanymi w pkt.6.

Inwestor oceni wyniki badai pomiaréw oraz przedimne certyfikaty zgodnigi. W przypadku
stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres rolo@r@vkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na koszt wtasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatndgci
Ogodlne zasady ptatéo podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélriefatnaé
zgodnie z jednostkobmiaru okrélong w p. 7 naley przyja¢ zgodnie z obmiarem oraz po
sprawdzeniu jakdei robdt. W ceg wykonanej czynnii wchodz:

- prace pomiarowe, dostarczenie materiatdw igprz
- wykonanie koryta, wywiezienie nadmiaru gruntu ptez@n Budowy (grunt stanowi wiasito
Wykonawcy),
- ustawienie szalunkow,

- wykonanie fawy,

- przygotowanie podsypki, réezielenie, zagszczenie,

- ustawienie obrzgy,

- zaspoinowanie i piegnacja wod spoin,

- obsypanie zewgirznejsciany gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i bﬁda
- odwiezienie zakiczonych robotach.

10.Przepisy zwhzane

10.1.Normy:

PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Normy i przepisy zwjzane wymienione w przywotanych

STWIOR. PN-B-06250: 1988 Beton zwykly.

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdtrawezniki i obrzeza.



10.2.Przegi%y zwpzane
OST D.08.03.01. Obrza betonowe. GDDP Warszawa 1998.



D.10.00.00. ROBOTY INNE .
D.10.03.01. REGULACJA WYSOKGSCIOWA (PIONOWA) STUDZIENEK

1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odoru robét (STWIOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz?mmagania dotycice wykonania i odbioru
robot zwizanych z regulagjwysokaciowg urzadzen w zwigzku z przebudowzjazdu i
utwardzenia terenu

1.2.Zakres stosowania STWIOR
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpb6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyozgulacji wysokéciowej:
- Regulacja pionowa studzienek i wkazow kanatowych
- Regulacja pionowa studzienek i wkazow telekomunyikaach

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej STWiOR Bgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagamgolne".

1.5.0g0lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektova, STWIOR i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w STWIOR DM 00.00.00. ,Wymaganialog".

2. Materiaty

2.1.Wymagania 0golne _ 3
Wymagania ogélne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgaraa ogolne".

2.2. Stosowane materiaty

2.2.1. Mieszanka betonowa - klasy C25/30 konsysterggt@plastycznej zgodnie z nogrN-B-
06250 posiadafa:

- naskliwos¢ + 4%,

- mrozoodpornéé okreslong stopniem mrozoodporsdoi - F150. Przechowywanie cementu
powinny by zgodne z postanowieniami BN-88/6731-08.

2.2.2.Cement powinien odpowiadastaleniom ST D.08.01.01.
2.2.3. Piasek do zapraw powinien spethigymagania normy PN-B-06711.

2.2.4. Woda nie powinna pochodzzezrdédet budzacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 1",
zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250, nie powiwydziela zapachu gnilnego oraz nie
powinna zawier&zawiesiny. Woda pochoglza z wodocjgu maze by stosowana bez bafla
laboratoryjnych.

2.2.5.Deskowanie - powinno zapewrsztywna¢ i niezmienné¢ uktadu.
3. Sprzet

3.1.Wymagania ogoéine o _
Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wymaganiom okrdonym w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne".

3.2. Dobor sprzetu

Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie. Do wykonania robot naide stosowa:
-sprzt do zagszczania,

- Sprzt mierniczy specjalistyczny



oraz inny spret zaakceptowany przez Inwestora.

4. Transport

4.1.Wymagania ogolne
Transport powinien bhydostosowany do wymagakreslonych w STWIOR DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne".

4.2.Dobor srodkow transportu ) )
Materiaty za wygtkiem betonu mzna przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogolne

Wymagania ogolne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne”.

Wykonawca wykona roboty ¢tie w niniejszej STWIOR w porozumieniu z gestoramzgdzen i
dokona z nimi szczego6towych uzgodiig szczegolngi, co do terminu robot.

5.2.Zakres robot L .
Rz¢dne wysokéciowe naley dostosowa do dokumentacji projektowej.

5.2.1. Roboty rozbiérkowe - demonta urzadzen; gruz pochodgcy z rozbidrek naley zebra,
zatadowa nasrodki transportowe i wywig poza teren budowy bezzwiocznie po zZakaeniu
robét. Stanowi on wiasigé Wykonawcy.

5.2.2. Utozenie betonu- w przygotowanym deskowaniu nayeutozy¢ mieszank betonow i

zag:sci¢ recznie lub w miag mazliwosci z uzyciem wibratora pogzalnego. Betonowanie powinno
by¢ wykonane ze szczegalistarannéciag i moze by prowadzone w temperaturze nieészej ni
_+5d°C. Zgqutrzne powierzchnie wykonanydgkianek powinny mi€wyglad gtadki, zwarty,
jednorodny.

5.2.3. Pielegnacja- naley zapewnt prawidtowg pielegnacg betonu. Bezpgaednio po
zakaczeniu betonowania zalecag pokrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi. Przy temperaturze otoczeniasagj od +5°C nalgy nie p&niej niz po 12
godzinach od zakmzenia betonowania rozpagzpielegnacg wilgotnasciowg betonu i prowad#zi
Ja przez, co najmniej 7 dni (polewanie minimum 2 raaydolg). W czasie dojrzewania betonu
elementy nalgy chront przed uderzeniami i drganiami.

5.2.4.0sadzenie elementdw urzdzenia osadzina fundamentach zgodnie z dokumengac;j
projektows.

6. Kontrola jako sci robot.

6.1. Wymagania ogoéine

Wymagania ogoélne podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wgarda ogolne".

Kontrola jakdci robot powinna odbywéasie w obecnéci przedstawicieli gestorow wdzen.
Jaka¢ tych robot musi uzyskeakceptagj tych instytucii.

6.2. Kontrola robot , N . - .
Kontrola polega na sprawdzeniwdnych armatury po regulacji zgodnie z p.5 ninigj&BWIiOR.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowg rob6t zwizanych z regulagjarmatury jest 1 sztuka.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyaigakichkolwiek dodatkowo
wykonanych nie wykazanych w dokumentacji projektphwb niezaakceptowanych przez
Inspektora Inwestora ifci.

8. Odbior robot
Odbidr robot powinien biyprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékneymi w STWiIOR
DM.0.00.00. ,Wymagania ogdlne".



9. Podstawa ptatndci
Platnag¢ powinna nagpi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogoina"
podstawie jednostek obmiarowych (1szt.) wg punktzgddnie z obmiarem, po odbiorze robot.
Cena wykonywanych rob6t obejmuije:
- roboty przygotowawcze, oznakowanie robét,
dostarczenie potrzebnych materiatéw i gprzzdemontowanie ugdzen, wywoz gruzu,
wykonanie fundamentow, osadzenieaglza, regulacja,
wykonanie nawierzchni przy wdzeniach,
roboty poradkowe,
odwiezienie oznakowania i sgta po zakéczonych robotach.

10.Przepisy zwipzane 10.1.Normy

PN-06250:1988 Beton zwykty.

PN-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu.

oraz normy zwjzane zacytowane w przywotanych specyfikacjach.



